DRS/DRS-T

Pyoreat saato- ja sulkupellit

DRS saatamiseen

e Manuaalinen tai toimilaitteella
varustettu

* Porrastettu ja lukittava
saatoratkaisu

* Tiiveysluokka 0 ja C,
EN 1751 -standardin muka-
inen

* Saatdpellin asennon ilmaisin

DRS-T sulkemiseen

e Manuaalinen tai toimilaitteella
varustettu

* Tiiveysluokka 4 ja C,
EN 1751 -standardin muka-
inen

* Saatdpellin asennon ilmaisin
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DRS/DRS-T
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¥ KAYTTOKOHDE

DRS @100-630 on manuaalinen saatopelti. Mitoissa 100-315 voidaan
asentaa toimilaitetyyppi CM.

DRS-M @400-630 on toimilaitteella ohjattava saatopelti.

DRS ja DRS-M on testattu standardin EN 1751 mukaisesti, ja ne tayt-
tavat tiiveysluokkien 0 ja C vaatimukset.

DRS-T @100-630 on manuaalinen saato- ja sulkupelti.

DRS-T-M DRS-T-M @100-630 on toimilaitteella ohjattava saato- ja
sulkupelti.

DRS-T ja DRS-T-M on testattu standardin EN 1751 mukaisesti, ja ne
tayttavat tiiveysluokkien 4 ja C vaatimukset.

Séaatopellin kayttdlampdtila on enintdéan 100 °C.

aid RAKENNE

DRS ja DRS-T sisaltavat mitta-asteikon ja lukittavan saatératkaisun.
DRS-M- ja DRS-T-M-malleissa on toimilaitteen asennusalusta, ja saa-
topellit voidaan toimittaa toimilaitteella varustettuina. DRS @100-315
(kuva 1) on suunniteltu Belimo CM -toimilaitteiden asentamista varten.

Ea

MATERIAALIT JA PINNOITUS

DRS @100-315 -tuotteessa on sinkitty teraspeltirunko, asennusalusta
ja asteikko. Saatopelti, tuki ja sdatdratkaisu ovat muovia.

DRS @400-630 -tuotteen kotelo, saatdpelti, akseli, asennusalusta ja
asteikko ovat sinkittya terésta. Tuki ja valikappale ovat muovia.

DRS-M @400-630 -tuotteessa on sinkitty teraspeltirunko, saatopelti,
akseli ja toimilaitteen asennusalusta. Tuki on muovia.

DRS-T -tuotteessa on sinkitty terdspeltirunko, saatoépelti, asennusalus-
ta ja asteikko. Saatopellin séleessa on kumitiiviste, ja tuet ovat muovia.

DRS-T-M -tuotteessa on sinkitty teraspeltirunko, saatopelti, asen-
nusalusta ja akseli. Sdatépellin séleessa on kumitiiviste, ja tuet ovat
muovia.

Kaikissa saatopeltityypeissd on EPDM-kumitiiviste.

TILAUSKOODI, DRS

[DRs - 160/ T-M-P |/ﬂ
Tuote Q J L = maalaus

Halkaisija 100-630

T = tiivistetty rakenne

M = toimilaitteen asennu- P = toimilaite
salusta asennettu varusteena
Esimerkki:

DRS-160/T-M-P/ 0-0

Selitys:

DRS, halkaisija 160, tiivistetty rakenne, varusteena toimilaitteen asen-
nusalusta ja toimilaite.
(Toimilaite voidaan tilata erikseen: katso taulukko 3).

P.S. Jos valitset muun toimilaitetyypin kuin CM, ota huomioon, etta
toimilaitteiden asennusalustojen rakenne on erilainen toimilaitetyypin

mukaan. On suositeltavaa, etta saatopelti ja toimilaite kiinnitetaan toisiin-

sa tehtaalla.
Muussa tapauksessa maarita jalkeenpain kaytettavan toimilaitteen
tyyppi.

ﬂ MITAT JA PAINO

I A N
(kg)

100 99 230 70 0,5

125 124 230 70 0,6

160 159 230 70 0,9

200 199 230 70 1,1

250 249 285 70 1,3

315 314 285 70 2,0

Taulukko 1: DRS, mitta 100-315
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Kuva 1. DRS, mitta 100-315

Mitat L B2 C Paino ilman
toimilaitetta (kg)
100 99 230 100 47 0,9
125 124 230 100 47 1,1
160 159 230 100 47 1,3
200 199 230 100 47 1,5
250 249 285 100 50 2,3
315 314 285 100 50 2,9
400 399 285 100 50 3,9
500 498 285 100 50 5,2
630 628 285 100 50 7,2

Taulukko 2. DRS / DRS-M 400-630 ja DRS-T / DRS-T-M 100-630.
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Kuva 2. DRS / DRS-M 400-630 ja DRS-T / DRS-T-M 100-630.
(DRS-M ja DRS-T-M on varustettu 8 x 8 -akselilla)
(H-mitat, katso taulukko 3)



DRS/DRS-T

H LISAVARUSTEET

SAATOPELLIN TOIMILAITE JA TOIMINTA

Taulukossa 3 mainittuihin sdatdpelteihin voidaan asentaa Belimo-tuotteita.

tyyppi

DRS 100-315
DRS 100-315
DRS 100-315
DRS-M 400-630
DRS-M 400-630
DRS-M 400-630
DRS-M 400-630
DRS-M 400-630
DRS-M 400-630
DRS-M 400-630
DRS-M 400-630
DRS-T-M 100-315
DRS-T-M 100-315
DRS-T-M 100-315
DRS-T-M 100-315
DRS-T-M 100-315
DRS-T-M 100-315
DRS-T-M 100-315
DRS-T-M 400-630
DRS-T-M 400-630
DRS-T-M 400-630
DRS-T-M 400-630
DRS-T-M 400-630
DRS-T-M 400-630
DRS-T-M 400-630
DRS-T-M 400-630

Taulukko 3. (Vaihtoehtoinen saéatdpelti- ja toimilaitetyyppi DRS 100-315 -yksikélle on DRS-T-M 100-315.)

CM24-F-R
CM230-F-R
CM24-SR-FR.2

NM24A/NM230A
NM24A-SR/NM230A-SR
NM24A-MP
NM24A-LON
SF24A/SF230A
SF24A-SR

SF24A-MP

SF24A-LON

LM24A-F/LM230A-F
LM24A-SR-F/LM230A-SR-F
LM24A-MP-F
LM24A-LON-F

LF24/LF230

LF24-SR

LF24-MFT2

SM24A/SM230A
SM24A-SR/SM230A-SR
SM24A-MP
SM24A-LON
SF24A/SF230A
SF24A-SR

SF 24A-MP

SF24A-LON

On/off
On/off
Portaaton ohjaus

On/off

Portaaton ohjaus

MP-vayla

LON

On/off jousipalautus

Portaaton ohjaus, jousipalautus
MP-vaylé jousipalautus

LON jousipalautus

On/off

Portaaton ohjaus

MP-vayla

LON

On/off jousipalautus

Portaaton ohjaus, jousipalautus
MP-vaylé& jousipalautus

On/off

Portaaton ohjaus

MP-vayla

LON

On/off jousipalautus

Portaaton ohjaus, jousipalautus
MP-vaylé jousipalautus

LON jousipalautus

Vaantomomentti

(Nm)

10
10
10
10
20
20
20

B A NG B¢ B &)

20
20
20
20
20
20
20

(mm) ()
40 0,2

40 0,2

40 0,2

62 0,8

62 0,8

62 0,7

62 0,8

85 1,7

98 2,7

98 2,7

98 2,7

64 0,5

64 0,5/0,7
64 0,5

64 0,6

82 1,4/1,6
82 1,4

82 1,4

64 1,0/1,1
64 1,1/1,2
64 0,9

64 1

85 1,7

98 2,7

98 2,7

98 2,7



EI AANITIEDOT
DRS JA DRS-T

Kaavioissa on yhteenveto A-painotetusta aanen tehotasosta saatdpel-
lista kanavaan, L. Taulukoissa 4 ja 5 sivulla 7 annetuilla korjausker-
toimilla lasketaan tuotettu &anen tehotaso kyseisillé taajuuksilla, L, =
Ly + KO. KO ilmoitetaan kahdelle eri séatépeltiasetukselle. Vélikohdat
voidaan arvioida oheisen esimerkin mukaisesti.

Esimerkki:

DRS @200, 100 I/s, 100 Pa

Kaavion 4 mukaan L, = 47 dB(A). Tarkoitus on selvittaa:

Tuotettu aénen tehotaso taajuudella 250 Hz. Suljetun saatdpellin kor-
jauskerroin on -6 dB ja avoimen saéatdpellin 2 dB. Koska piste on néi-
den arvojen puolivélissa, kaytetdan keskiarvoa -2 dB. Talldin taajuu-
della 250 Hz tuotettu &anen tehotaso on:
L,=L,+KO=47+(2)=45dB
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Kaavio 1. DRS @ 100

Kaavio 2. DRS @ 125
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Kaavio 3. DRS @ 160
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Kaavio 4. DRS @ 200
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Kaavio 9. DRS @ 630

Kaavio 10. DRS-T @ 100
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Kaavio 15. DRS-T @ 315

Kaavio 16. DRS-T @ 400
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Kaavio 17. DRS-T @ 500 Kaavio 18. DRS-T @ 630

Korjauskerroin (KO), DRS

Saatopellin kulma 20°

63 ) 250 500 1000 2000 4000 8000 63 ) 250 500 1000 2000 4000 8000
100 15 5 -3 -2 -5 -13 -21 -26 9 11 4 -3 -11 -17 26 -32
125 14 4 -5 0 -5 -16 -26 -27 17 10 4 -4 -11 -19 26 -27
160 5 -2 -7 -4 -4 -8 -15 -25 15 10 3 -4 -8 -16 23 27
200 2 -5 -6 -1 -5 -12 -21 -29 13 10 2 -4 -7 -14 20 -25
250 -1 -5 -7 -3 -4 -7 -14 -23 18 7 0 -4 -7 -11 -5 -21
Bil5 -3 -5 -7 -5 -4 -7 -13 -22 20 10 0 -5 -9 -14 20  -19
400 -7 -4 -6 -6 -4 -7 -12 -22 19 9 0 -4 -7 -12 -19 24
500 -12 -9 -10 -9 -5 -5 -9 -17 17 9 2 -4 -7 -13 -19 24
630 -14 -10 -11 -10 -5 -4 -7 -13 15 9 2 -4 -6 -12 -18  -28

Taulukko 4

Korjauskerroin (KO), DRS-T

Saatopellln kulma 80° Séaatopellin kulma 20°

63 125 250 500 1000 2000 4000 8000
100 7 2 -2 -7 -13 -21 -28 10 4 -3 -1 -16 -21 -24
125 17 4 -7 -6 -5 -10 -17 -24 19 10 4 -5 -10 -20 27 27
160 11 1 -6 -3 -5 -8 -18 -25 18 11 2 -5 -8 -18 25 -26
200 3 -4 -8 -6 -4 -6 -12 -22 11 9 1 -4 -5 -12 -19 -27
250 10 4 -3 -7 -9 -9 -10 -14 18 8 0 -2 -9 -12 -18 -23
Sill5 -10 -12 -12 -10 -7 -6 -11 -19 18 9 -2 -3 -7 -12 20 -21
400 -10 -1 -12 -1 -6 -7 -8 -18 18 10 0 -4 -8 -13 -18  -20
500 -6 -7 -7 -8 -6 -7 -8 -17 15 9 3 -5 -7 -13 20 -24
630 -4 -3 -4 -8 -6 -7 -9 -17 13 8 4 -6 -7 -13 21 25
Taulukko 5



“ ASENNUS

Melun vahentamiseksi suositellaan suoran kanavan (vah. @Dx2) asentamista

ennen saatopeltia.
DRS-M- ja DRS-T-M-tuotteiden asennukseen suositellaan kuvan 4 mukaista

huoltovalia.

Kuva 3. Asennus

Magneettinen
vapautin CM-toimilaite
L CM-kiinnityssarja
Irrotusruuvi

DRS 100-315

Huoltovali: vah. 100 mm |

Kuva 4. Asennus Kuva 5. Asennus: CM-toimilaite.

B Huowro Blvvriristo

Erityisia huoltovaatimuksia ei ole. Tuoteselosteisiin liittyvissa tiedusteluissa voi kdantya myyntitimimme
puoleen tai hakea tietoa osoitteesta
www.teknocalor.fi.

Yritys varaa oikeuden tehd& muutoksia ilman erillista ilmoitusta.

www.dmt.no

DRS- ja DRS-T-yksikén on kehittanyt ja valmistanut:

P&akonttori:
Teknocalor Oy Sinikellonkuja 4 FI-01300 Vantaa

Puhelin +358 108 201100 Faksi +358 108 201101 www.teknocalor.fi




