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TROZ®TECHNIK

Yleistiedot

Tietoja asennus- ja kayttoonotto-ohjeista

Nama asennus- ja kayttéonotto-ohjeet mahdollistavat
Compact XMO « XS0-tyypin saatimien ja niihin liittyvan
ilmavirtasaatimen turvallisen ja tehokkaan kasittelyn.
Seuraavassa dokumentissa naihin viitataan myos ter-
meilla toimilaite tai kompaktisaadin.

Kayttdopas on aina pidettava yksikon lahettyvilla niin,
ettd se on aina kaytettavissa.

Laitteen parissa tydskentelevan henkilékunnan on luet-
tava tdma kayttdopas ja ymmarrettava sen sisaltd
ennen minkaan tyon aloittamista. Turvallisen tydsken-
telyn edellytys on turvallisuusmaaraysten ja kaikkien
tassa kayttdohjeessa olevien ohjeiden noudattaminen.

Lisaksi laitteen kayttdalueella ovat voimassa paikalliset
terveytta ja turvallisuutta koskevat maaraykset seka
yleisturvallisuusmaaraykset.

Tassa kayttdohjeessa olevat kuvat ovat paaasiassa
tietoa antavia ja saattavat poiketa yksikon tosiasialli-
sesta mallista.

Muut voimassa olevat dokumentaatiot

Naiden ohjeiden lisdksi on huomioitava seuraavat doku-
mentit:

= |Imavirtasdatimen asennus- ja kayttéonotto-ohjeet
= Tuotteen tekniset esitteet

= Jarjestelmasuunnittelijan laatimat, tuotekohtaiset
kytkentakaaviot, jos olemassa

TROX tekninen huolto

Jotta pyyntdsi voitaisiin kasitella mahdollisimman
nopeasti, pida seuraavia tietoja lahettyvillasi:

= tuotteen nimi

TROX-tilausnumero

Toimituspaiva

lyhyt vian kuvaus

www.teknocalor.fi
010820 1100

Online

Puhelin

Yleistiedot

Turvallisuushuomautuksia

Tassa kayttdohjeessa on kaytetty symboleita varoitta-
maan lukijoita mahdollisista vaaratilanteista. Signaali-
sanat ilmoittavat vaaran vakavuusasteen.

Noudata kaikkia turvallisuusohjeita ja tydskentele varo-
vaisesti onnettomuuksien, loukkaantumisten ja esine-
vaurioiden valttamiseksi.

A VAARA!

Valittdomasti uhkaava vaarallinen tilanne, joka johtaa
kuolemaan tai vakavaan vammaan, mikali tilannetta
ei valteta.

A VAROITUS!

Mahdollisesti vaarallinen tilanne, joka saattaa johtaa
kuolemaan tai vakavaan vammaan, mikali tilannetta
ei valteta.

& HUOMIO!

Mahdollisesti vaarallinen tilanne, joka saattaa johtaa
lievaan tai kohtalaiseen vammaan, mikali tilannetta
ei valteta.

| OHJE!
[ )

Mahdollisesti vaarallinen tilanne, joka saattaa johtaa
esinevaurioon, mikali tilannetta ei valteta.

CP YMPARISTO!

Ympariston saastumisen riski.

Vinkkeja ja suosituksia

Hyddyllisiéa vinkkejé ja suosituksia seké tietoja tehok-
kaasta ja ongelmattomasta kaytésta.
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Yleistiedot

Turvallisuushuomautukset osana ohjeita

Turvallisuushuomautukset saattavat viitata yksittaisiin
ohjeisiin. Tassa tapauksessa turvallisuushuomautukset
on sisallytetty ohjeisiin tietojen seuraamisen helpottami-
seksi. Kayttbohjeessa on kaytetty ylla luetteloituja sig-
naalisanoja.

Esimerkki:

1. » Loysyta ruuvi.

2. »
A HUOMIO!

Sormen puristuksiin jaamisen riski kantta
suljettaessa.

Ole varovainen sulkiessasi kantta.

3. » Kirista ruuvi.

Erikoisturvallisuushuomautukset

Turvallisuushuomautuksissa on kaytetty seuraavia sym-
boleita varoittamaan erikoisvaaratilanteista:

T ROZ®TECHNIK

Varoitusmerkki Vaaratyyppi
A Varoitus vaarallisesta sah-
kéjannitteesta.
A Varoitus vaarasta.
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Turvallisuus

1 Turvallisuus

1.1 Asennustavat

Elektronista, tyypin Compact XMO « XS0 -saatimia kay-
tetdan yhdessa TROX ilmavirtasaatimen kanssa jatku-
vaan ilmavirran saatéon ilmanvaihto- ja ilmastointijarjes-
telmissa.

Saadin on tarkoitettu kaytettavaksi sisatiloissa.

Kaytto tuloilmassa

Kayton edellyttamat olosuhteet Saadin
Tavanomaisten ilmanvaihto- ja ilmas- = XMO
tointijarjestelmien tuloilmassa ilman

erillisia lisapdlynsuojamenettelyita.

Kaytto poistoilmassa

Kayton edellyttamat olosuhteet Saadin
Vahan polya tai nukkaa sisaltadva pois- = XMO

toilma (esim. toimistotilat) ilman eril- = XSO
lisia lisapolysuojausmenettelyita.

Kuiva poistoilma, joka sisaltda taval- = XSO0
lista enemman pdlya tai nukkaa, ilman
erillisia lisdpolysuojamenettelyita.

Poistoilma, joka sisaltaa paljon pélya, = XS0
nukkaa tai tahmeita ainesosia, tai agg-
ressiivisia aineita sisaltava poistoilma,

ilman erillisia lisdpolysuojamenette-

lyita.

Maarittelemattdmissa kayttokohteissa = XS0
tai yndessa kontaminoituneen (esim.
pdly) ja kostean ilman kanssa.

Ala kayta ilmavirtasaatimia ammattikeittiossa kaytetta-
vissa poistoilmajarjestelmissa, ellei poistoilmaa ole puh-
distettu mahdollisimman hyvin huipputehokkailla aero-
solierottimilla, katso VDI 2052.

Vaaranlainen kayttd

A VAROITUS!

Vaaranlainen kaytto johtaa loukkaantumis- ja esi-
nevaurioriskiin!

Saatimien vaarinkayttd saattaa johtaa vaarallisiin
tilanteisiin.
Al koskaan kayta saadinta:

— rajahdyssuojatuilla alueilla
— lentokoneissa

— ulkoilmassa ilman riittdvaa suojausta saan vaiku-
tuksilta

— kayttoalueilla, joita ei ole kuvattu tdssa oppaassa

T ROZ®TECHNIK

Mitdan muutoksia tai muiden kuin TROX-yhtién hyvak-
symien varaosien kaytto ei ole sallittua.

1.2 Turvakilvet

Seuraavat symbolit ja kilvet ovat tavallisesti kaytdssa
tydskentelyalueella. Ne koskevat sita aluetta, jolle ne on
kiinnitetty.

A VAROITUS!

Lukukelvottomien kylttien aiheuttama vaara!

Ajan kuluessa tarrat ja kilvet saattavat haalistua tai
muutoin muuttua lukukelvottomiksi, jolloin niiden
kuvaama vaara ei enaa ole tunnistettavissa eika valt-
tamattdomia kayttdon liittyvia ohjeita voida noudattaa.
Tama aiheuttaa loukkaantumisriskin.

— Varmista, etta turvallisuuteen, varoituksiin ja
kayttoon liittyvat tiedot ovat aina lukukelpoisia.

— Vaihda lukukelvottomat kilvet tai tarrat valitto-
masti.

Sahkojannitetta

Vain patevat sdhkdasentajat saavat tydskennella alu-
eilla, joilla on sdhkoéjannitetta.

Valtuuttamattomat henkil6t eivat saa menna sahkdjanni-
tetta sisaltaville alueille tai avata kaappeja tai tydsken-
nella komponenttien parissa, jos sahkojannite on ole-
massa; tallaiset paikat on merkitty talla symbolilla.

1.3 Jaannosriskit

limavirtasdadin on valmistettu uusimman tekniikan
mukaan ja voimassa olevat turvallisuusmaaraykset huo-
mioiden. Jdanndsriskeja ei kuitenkaan voida valttaa, ja
siksi aina on toimittava varovasti. Tassa osiossa on
kuvattu riskinarvioinnissa tunnistetut jaanndsriskit.

Noudata aina tassa kayttdboppaassa olevia turvallisuus-
ohjeita vahentaaksesi terveydellisia haittoja ja estaak-
sesi kaikenlaiset vaaralliset tilanteet.
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1.3.1 Sahkoiskun aiheuttamat vaarat
Sahkovirta

A VAARA!

Sdhkovirran aiheuttama hengenvaara!

Sahkaiskun vaara! Ala koske jannitteisiin kompo-
nentteihin! Vaurioitunut eriste tai muut vaurioituneet
osat aiheuttavat hengenvaarallisen tilanteen.

— Jata sahkdjarjestelman parissa tehtavat tyot
ainoastaan patevan sahkdasentajan suoritetta-
Viksi.

— Jos eristys on vaurioitunut, kytke jannitteensyottod
valittémasti pois paalta ja jata eristys korjatta-
vaksi.

— Katkaise ennen sahkojarjestelmien ja -laitteiden
parissa tyoskentelya jannitteen syo6tto ja var-
mista, ettei sita voida kytkea vahingossa uudel-
leen paalle. Noudata seuraavia turvallisuusoh-
jeita:

Sammuta virransyotto.

Varmista se niin, ettei sité voida vahingossa

kytkea uudelleen paalle.

Varmista, ettei jarjestelmassa ole jannitetta.
— Liita maadoitukseen; oikosulkuliitos

— Al3 ohita tai poista kaytdsta mitaan katkaisijaa.
Varmista, ettd jarjestelman virta-arvo on oikea
katkaisijaa vaihtaessasi.

— Varmista, etteivat jannitettd sisaltavat osat paase
kosketuksiin kosteuden kanssa. Kosteus saattaa
aiheuttaa oikosulun.

1.4 Jarjestelman omistajan vastuu
Jarjestelmdn omistaja

Jarjestelman omistaja on luonnollinen tai juridinen hen-
kild, joka kaupallisessa tai liiketoiminnallisessa tarkoi-
tuksessa omistaa ilmanvaihtojarjestelman tai -kompo-
nentin tai hallinnoi tallaista tai antaa kolmannen
osapuolen kayttaa sitd, mutta on tastd huolimatta laki-
saateisesti vastuussa kayttajien, henkilokunnan ja kol-
mansien osapuolten turvallisuudesta tuotteen kayton
aikana.

Jéarjestelmdn omistajan velvollisuudet

Yksikké on tarkoitettu kaupalliseen kayttéon. Jarjes-
telman omistajaa koskevat nain kaikki lakisaateiset vel-
vollisuudet, jotka sisaltyvat tyoterveys- ja turvallisuus-
maarayksiin.

Lisaksi on noudatettava tassa kayttboppaassa olevia
turvallisuusohjeita sekd voimassa olevia, turvallisuutta,
tapaturmantorjuntaa ja ymparistdonsuojelua koskevia
maarayksia.

Turvallisuus

Erityisesti:

= Jarjestelman omistajan on tunnettava voimassa
olevat tyéterveys- ja turvallisuusmaaraykset ja suori-
tettava riskinarviointi, jonka pohjalta maaritetdan
kaikki muut mahdollisesti olemassa olevat vaarati-
lanteet tai tilanteet, jotka saattavat aiheutua tietyista
tydskentelyolosuhteista asennuspaikassa. Jarjes-
telman omistajan on laadittavat yksikolle kayttooh-
jeet, jotka vastaavat riskinarvioinnin tuloksia.

= Jarjestelman omistajan on varmistettava, ettd nama
kayttéohjeet vastaavat koko yksikon kayttdjakson
aikana voimassa olevia standardeja ja ohjeistuksia;
jos jotakin poikkeavuuksia ilmenee, jarjestelman
omistajan on mukautettava ohjeita vastaavasti.

= Jarjestelman omistajan on turvattava yksikkd niin,
etteivat valtuuttamattomat henkil6t paase siihen
kasiksi.

= Jarjestelman omistajan on selkeadsti maaritettava eri
vastuualueet yksikdn kayttdéa, kunnossapitoa, puh-
distusta, vianmaaritysta ja poistoa varten.

= Jarjestelman omistajan on varmistettava, etta kaikki
yksikk6a kasittelevat tai kayttavat henkildt ovat luke-
neet taman kayttdoppaan ja ymmartaneet sen
sisallon.

= Jarjestelman omistajan on tarjottavat henkildkun-
nalle vaaditut henkilésuojaimet.

= Jarjestelman omistajan on noudatettava paikallisia
paloturvallisuusmaarayksia.

Hygieniavaatimukset

Jarjestelman omistajan on noudatettava hygieniavaati-
muksiin liittyvia paikallisia sdadoksia ja harmonisoituja
standardeja. Naihin kuuluvat muun muassa vastaavien
kunnossapito- ja testivalien noudattaminen.

1.5 Henkilokunta
Patevyys

Tassa oppaassa suoritettuja toita saavat suorittaa hen-
kilét, joilla on alla kuvattu patevyys, koulutus, tietdmys ja
kokemus:

LVl-asentaja

LVI-asentajat ovat henkil6ita, joilla on riittdva ammatil-
linen tai tekninen koulutus niin, ettd he pystyvat suoritta-
maan heille osoitetut tehtavat tarpeeksi vastuullisesti ja
kaikki olennaiset ohjeistukset, turvallisuusmaaraykset ja
ohjeet huomioiden. LVI-asentajat ovat henkil6ita, joilla
on syvallinen tietdmys ja syvalliset taidot LVI-jarjestel-
mien kaytt6a varten; heilld on myds vastuu tydn ammat-
timaisesta loppuun suorittamisesta olosuhteet huo-
mioiden.

LVI-asentajat ovat henkil6ita, joilla on riittava ammatil-
linen tai tekninen koulutus, tietdmys ja ajankohtainen
kokemus LVI-jarjestelmien parissa suoritettavia toita
varten ja jotka ymmartavat kaikki kuhunkin tehtdvaan
littyvat mahdolliset vaaratilanteet seka tunnistavat ja
osaavat valttaa toihin liittyvat riskit.
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Turvallisuus

Pateva siahkoasentaja

Patevat sahkbasentajat ovat henkilita, joilla on riittava
ammatillinen tai tekninen koulutus, tietdmys ja ajankoh-
tainen kokemus sahkojarjestelmien parissa suoritettavia
toita varten ja jotka ymmartavat kaikki kuhunkin tehta-
vaan liittyvat mahdolliset vaaratilanteet seka tunnistavat
ja osaavat valttaa toihin liittyvat riskit.

1.6 Henkilosuojaimet

Henkildsuojaimet ovat valineita, jotka suojaavat kayt-
tajaa toissa ilmaantuvilta terveys- tai turvallisuusris-
keilta.

Henkilésuojaimia on kaytettava erityyppisissa tehta-
vissa; henkildésuojaimet on luetteloitu tdssa oppaassa
yhdessa kunkin tehtavatyypin kuvauksen kanssa.

Henkilosuojainten kuvaus

Suojakasineet

Suojakasineet suojaavat kasia hankaukselta, pistohaa-
voilta, syviltd viiltohaavoilta ja suoralta kosketukselta
kuumiin pintoihin.

Teollinen suojakypara

Teolliset suojakyparat suojaavat paata putoavilta esi-
neilta, nostetuilta kuormilta ja paan iskeytymiselta kiin-
teisiin kohteisiin.

Turvakengat

Turvakengéat suojaavat jalkojen murtumiselta, putoavilta
esineiltd ja liukastumiselta liukkailla pinnoilla.

T ROZ®TECHNIK

1.7 Yleiset turvatoimenpiteet

| OHJE!
[ ]

Suurten lampétilaerojen aiheuttama omaisuusva-
hingon riski

Jos sahkékomponentteja on sailytetty [ammittamatto-
massa tilassa, saattaa kosteutta tiivistya, mika vauri-
oittaa elektroniikkakomponentit pysyvasti.

— Varmista ennen kayttoonottoa, ettd kaikki laitteet
ovat lammenneet ympariston lampdtilaan. Jarjes-
telmalta kestaa vain n. 2 tuntia ympariston lam-
poétilan saavuttamiseen.

Vierasesineet ja nesteet

| OHJE!
[ ]

Vierasesineiden ja nesteiden aiheuttama omai-
suusvahinkojen riski!

Yksikon sisaan paasevat vierasesineet ja nesteet
saattavat vaurioittaa sahkoosia.

— Ala kayta puhdistamiseen nesteita.

— Poista mahdolliset vierasesineet.

— Jos laite haisee tai siita tulee savua, anna val-
mistajan tarkastaa se.

— Jos moduulin sisaan paasee nestetta, anna
moduulin kuivua kokonaan ennen kayttoonottoa.

1.8 Korjaus ja varaosat

Vain patevat henkilét saavat korjata laitteita, ja korjauk-
seen saa kayttaa vain alkuperaisia varaosia. Tama
koskee sahkdlaitteiden parissa tydskentelya. Jata siksi
turvallisuussyista laitteet korjattaviksi TROX-yhtion tek-
niseen huoltoon, & "TROX tekninen huolto” sivulla 3 .
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2 Kuljetus, varastointi ja pak-
kaus

Teravia reunoja ja ohuita levymetalliosia

A HUOMIO!

Teravien reunojen ja ohuiden levymetalliosien
aiheuttama loukkaantumisriski.

— Kayta aina suojakasineita kasitellessasi
yksikkoa.

limavirtasaatimen vaurio

| OHJE!
[ ]

VAV-saatoyksikon vaurioitumisen riski!
— Kasittele yksikk6a varovasti.

— Ala nosta ilmavirtasaadinta sen sahkoisista
osista, saatopellista tai paine-eroanturista.

— Nosta yksikké vain nostamalla koko rungosta.

2.1 Toimitustarkistus

Tarkista toimitetut osat valittdbmasti niiden vastaanotta-
misen jalkeen kuljetusvaurioiden ja taydellisyyden
varalta. Jos havaitset vaurioita tai toimituksesta puuttuu
osia, ota valittdmasti yhteytta kuljetusyhtiéon seka toi-
mittajaasi.

Tuote toimitetaan tavallisesti VAV-ilmavirtasaatimeen
kiinnitettyna.

Tarkasta seuraavat kohdat, kun olet vastaanottanut toi-
mituksen:

= Compact XMO » XS0-saadin
— Asennettu VAV-ilmavirtasdatimeen ja kiinnitetty
kaantymattdémalla lukolla

— Saatotarra VAV-ilmavirtasdatimessa &
dasasetusten tarra” sivulla 28

— Kannen kuminen korkki paikoillaan

"Teh-

2.2 Kuljetus kayttopaikassa

= Jos mahdollista, kuljeta ilmavirtasaadin asennus-
paikkaan pakkauksessaan pélysuojattuna.

= Poista suojakaare vasta juuri ennen asennusta.

Kuljetus, varastointi ja pakkaus

2.3 Laakeri

Jos tuote on varastoitava:

= Kosteus ja tuuletuksen puute saattavat johtaa
hapettumiseen, myds galvanoitujen komponenttien
kohdalla. Poista muovikaareet hapettumisen valtta-
miseksi.

= Suojaa tuote polylta ja lialta.

= Varastoi tuote kuivaan paikkaan, jossa se ei altistu
suoralle auringonpaisteelle.

= Al3 varastoi yksikkda alle -10 °C:n tai yli +50 °C:n
lampdtilassa.

= Varastoinnin jalkeen ja ennen asennusta anna
yksikon tottua asennuslampétilaan vahintaan 2
tunnin ajan.

2.4 Pakkaus

Havita pakkausmateriaali asianmukaisesti.
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Rakenne- ja toimintakuvaus

3  Rakenne- ja toimintakuvaus

3.1 Tuotteen yleiskatsaus

TROZ®TECHNIK

AD0D00069230

af

TRO/ TECHMIK  AP9000060230

TS -

Kuva 1: Kompaktisaadin kiinnitettyna ilmavirtaséaéatimen runkoon

1 limavirtasaatimen runko TVE
2 Kompaktisdadin XM0/XS0

3  Liitin

4  Vapautuspainike

5 Nayttd

Ohjauselementti - asetuksien/asetusarvojen valinta
LED/ohjauselementti - valikkokohdan valinta, & 7
"S&éatimen kaytto ja tila” sivulla 24

Huoltopistoke

Liitinsuojus, jossa kaapelin sisaanvientiaukko (osa
toimituspakettia)

j Sédatimen kéyttoon liittyvid lisatietoja varten

G Luku 7 ”Sé&étimen kaytto ja tila” sivulla 24

3.2 Saatopellin asento
limavirtasaadin TVE

Saatopellin asento vastaa vapautuspainikkeen mer-
kintaa, ja siksi se on tunnistettavissa ulkopuolelta.

Kuva 2: Séaétépellin asennonilmaisin

Vapautuspainike ja asennonilmaisinmerkinta

2 Lappa
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3.3 Toimintakuvaus
Perustoiminto

Sahkoista saadinta kaytetdan muuttuvan ja vakioilma-
virran ohjaukseen TROX TVE ilmavirtasaatimessa.
Saadin koostuu dynaamisesta (XMO0) tai staattisesta
(XS0) paine-eroanturista, sdatimesta ja toimilaitteesta.

Takaisinkytketty saatopiiri

Saadin toimii suljetussa piirissa, eli mittaus — vertailu —
saato.

S— // Qv

R
@ ®
Kuva 3: Kéyttbéperiaate

1 Paine-eroanturi

2 Toimilaite

3 limavirtasaadin

4 Asetuspistearvo Modbus-vaylan tai analogisen sig-
naalin kautta

5 Akseli, jossa painekanava

Sen hetkisen virtauksen maarittdminen tapahtuu paine-
eromittauksella (tehollinen paine) suoraan saatdpellin
lapasta. Tehollinen paine valitetdan saatopellin akselin
kautta paine-eroanturiin (1), joka on integroitu ohjaus-
komponenttiin. Ohjauskomponentissa paine muutetaan
jannitesignaaliksi.

limavirran mittaustieto on liitettavissa kiinteistbautomaa-
tioon tai orjakytkentdan joko analogisesti 0 - 10 tai

2 - 10 V DC jannitteena tai vaihtoehtoisesti digitaalisesti
Modbus-vaylana.

Normaalikaytdssa integroitua toimilaitetta (2) ohjataan
poikkeaman jatkuvalla arvioinnilla (asetusarvo - todel-
linen arvo) ilmavirtasaatimessa (3), joka ohjaa ilmavirta-
saatimen pellin 1appaa ja saatéa nain ilmavirran sen
asetusarvoon.

Tehdasasetuksesta johtuen suurin takaisinkytkentaviesti
10 V DC vastaa aina nimellisvirtausarvoa (qynom), joka
on ilmoitettu limavirtasdatimen tarrassa. Tehtaalla ase-
tetut Qymin- j@ Qumax-arvot on nahtavissa myos tarrasta tai
tuotekoodista. Arvot qymin ja Qymax VOidaan asettaa yksi-
I6llisesti naytdlla.

Rakenne- ja toimintakuvaus

Asetusarvon ohjaus kanavapaineesta riippumatta

qvmin qunax

1000 ﬂ T T ﬂ
800 I ] ! ! ] !
— Aqv A.v
gl AL AL
o 400
<

200

20% 40% 60% 80% 100%

qvnenn .
Kuva 4: Paineesta riippumaton sééaté

Saadin tunnistaa ja korjaa kanavapaineen muutokset,
jollaisia saattaa syntya esim. muiden yksikéiden ilma-
virta-arvojen muuttuessa. Kompaktisaadin toimii nain
kanavapaineesta riippumatta eivatka painevaihtelut
aiheuta pitkaaikaisia muutoksia ilmavirtaan.

Jotta voitaisiin valttaa ilmavirtasaatimen epavakaus,
saatimessa on kuollut alue (hystereesi), jonka sisalla
saatopelti ei liiku. Tdma kuollut alue ja mittaustoleranssit
johtavat ilmavirtapoikkeamaan Aq, llmavirtasdatimen
tuotetiedotteen tietojen mukaisesti. Jos tuotetiedot-
teessa maaritettyja edellytyksia ei saavuteta (esim. liian
pieni paine-ero, turbulenssi), sdadin ei enaa toimi oikein
tai odotettavissa voi olla muita huomattavia jarjestelma-
poikkeavuuksia.

Vianmaaritysvaihtoehdot

Saatimen tila & Tila- ja virheviestit” sivulla 26
Toimintatesti & 8.4 “Toimintatesti” sivulla 29

= Saatimen asetus, & 8.5 ”Sé&éatimen asetus”
sivulla 29 .

Vianmaaritys & 9 *Vianmdéritys” sivulla 35
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Rakenne- ja toimintakuvaus

3.4 Kayttotilat

Saatimen toimintatila (analoginen 0(2) — 10 V tai
Modbus) asetetaan tehtaalla, ja se on maaritetty tuote-
koodissa. Kayttotilaa voidaan muuttaa itse saatimen
valinnoista tai Modbus-rekisterissa 122.

Asetusarvon ja todellisen arvon viestit

Asetusarvo ja todellinen arvo l1dhetetddn Modbus-tie-
donsiirtolittyman tai analogisen janniteviestin kautta.

Kaytto- Janniteviesti Tuote- Valikon
tila koodi konfigu-
Asetus- Oloarvo .
arvo (tila)
Analo- Analoginen0-10V VtaiF CAO0
ginen
Analo- Analoginen2-10V VtaiF CA2
ginen
Modbus  Rekisteri Rekisteri M CB2
0 6tai7
tai
Analo-
ginen
2-10 vDC

V = muuttuva ilmavirta kayttd
F = vakioilmavirta kaytté

Modbus-rekisterin (rekisteri 122) asetuksilla on mahdol-
lista Modbus-kaytodn ja analogisen kaytdn yhdistelma on
mahdollista. Tassa tapauksessa, ohjaus tapahtuu pai-
kallisesti analogisen viestin avulla rakennusautomaatio-
jarjestelmasta (VAK) tai huonesaatimelta, mutta kaytto-
arvot voidaan lukea Modbus-vaylan kautta, esim.
todellinen ilmavirta-arvo, pellin 1&pan asento tai jopa
ohjata pakkokytkentdja & “Tarkkoja tietoja rekisteristé
122 (tiedonsiirtoliittymd, asetusarvo / todellinen arvo -
liittymétila)” sivulla 33 .

T ROZ®TECHNIK

3.4.1 Kaytto vakioilmavirta-asetusarvon
kanssa

3.41.1 Kaytto kiintedn asetusarvon kanssa

h m) | 1

Kuva 5: Vakioilmavirtaohjaus

1 Kompaktisdadin

2 llmavirran asetusarvo asetettu tehtaalla (qymin)

3 llmavirran todellinen arvo analogisena jannitevies-
tina tai digitaalisesti Modbus-vaylan kautta esim.
rakennusautomaatiojarjestelmaan (VAK) tai slave-
ohjauslaitteeseen

Yksinkertaisimmassa tapauksessa saadinta kaytetaan
vakioilmavirran asetusarvolla. Vakioasetusarvo (qyconst =
Jvmin) ON jo tehtaalla asetettu oletukseksi. Tehtaalla ase-
tettujen vakioarvojen mukauttaminen, & 8.5 “Saé&-
timen asetus” sivulla 29 .

Tassa tilanteessa Y-liittimen ohjausviestia ei saa kytkea.

3.41.2 Kayttd kahdella kiinteélla asetusarvolla

(min./max.-vaihto)

h oooc>

Kuva 6: Min./max.-vaihto

1 Kompaktisaadin

2 Tehtaalla asetetut iimavirran asetusarvot (qymi, ja
Qvmax)

3 Jannitteetdn kytkentakosketin arvojen qymin ja Qymax
valilla vaihtelemiseksi

4 Virtauksen todellinen arvo analogisena jannitevies-
tind tai digitaalisesti Modbus-liittyman kautta esim.
rakennusautomaatiojarjestelmaan (VAK).

Tehtaalla asetetut vakioarvot (Qymin ja Qymax) VOidaan
vaihtoehtoisesti aktivoida jannitteettémalla kytkentédkos-
kettimella, esim. paiva/yo-vaihtelu, & sivulla 20 .
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TROZ “rechni Rakenne- ja toimintakuvaus

Tehtaalla asetettujen vakioarvojen mukauttaminen: &
8.5 "Sé&étimen asetus” sivulla 29

3.4.2 Kayttéo muuttuvan ilmavirran asetus-
arvolla

Kuva 7: Muuttuva ilmavirran séaté

1 Kompaktisdadin
2 Tehtaalla asetetun ilmavirran kayttéalue (qymin —

quaX)

3 Ohjaussignaali analogisena janniteviestina tai digi-
taalisesti Modbus-liittyman kautta asetusarvon ole-
tusasetuksena esim. huoneen lampdtilasaatimesta,
rakennusautomaatiojarjestelmasta tai vastaavasta.

4 Virtauksen todellinen arvo analogisena jannitevies-
tina tai digitaalisesti Modbus-liittyman kautta esim.
rakennusautomaatiojarjestelmaan (VAK).

Muuttuvan ilmavirran asetusarvojen kayttamiseksi kor-
keamman tason saatimen (esim. huoneenlampdétilan-
saadin, ilmanlaadun saadin, rakennuksen keskushallin-
tajarjestelma jne.) on suoritettava ohjausviestin
maarittdminen. Jos asetusarvoviestia muutetaan,
saadin ohjaa ilmavirran uuteen asetusarvoon. Muuttuva
ilmavirta-arvo on rajoitettu ilmavirtasaatimen minimiin ja
maksimiin, & Luku 3.5 "Ominaisuudet” sivulla 15 .
Tehtaalla asetettujen vakioarvojen mukauttaminen, &
8.5 ”Saéatimen asetus” sivulla 29

3.4.3 Pakko-ohjauskytkenta

Pakko-ohjauskytkennalld voidaan ohittaa saatdviesti,
jos esim. ikkuna on auki, ikkunakytkin sulkee huoneen
ilmanvaihdon sulkemalla saatépellin.

Muita kayttokohde-esimerkkeja:

= Pakko ohjaus tehostusilmavirralle (maksimi qynay)
= Saatodpellin avaaminen

Compact -sdadin XMO0 « XS0 ilmavirtasaadin TVE 13



Rakenne- ja toimintakuvaus TROZ “rechnix

3.4.4 Tulo-/poistoilman orjakytkenta

hnnn§>_”“

Kuva 8: Tulo-/poistoilman orjakytkenta

1 Tuloilmasaadin (master) 4  Huoneenlampétilansaadin (ohjausviesti tuloilmasaa-
2 Poistoilmasaadin (slave) timelle)
3 llmavirran kayttéalue (Qumin ja Qumax) 5 llmavirran todellinen arvo poistoilmasaatimelle

6 llmavirran todellinen arvo poistoilmasaatimelta

Yksittaisissa huoneissa ja palo-osastoilla, kun tulo- ja poistoilman valinen tasapaino on yllapidettdva. Muutoin ovien
raoista saattaa kuulua kiusallinen viheltava aani ja ovien avaaminen saattaa olla hankalaa. Taman vuoksi poistoil-
malle pitaisi olla myds muuttuva ilmavirran saatoé IMS-jarjestelmassa.

Tassa esimerkissa huoneenlampétilansaatimen ohjausviesti vaihdetaan tuloilmasaatimelle Tuloilmasaatimen todel-
lisen arvon viesti yhdistetaan sitten poistoilmasaatimeen (orjasdadin) asetusarvon viestiksi. Tuloilmasaatimen
(master) todellista ilmavirta-arvoa kaytetdan nain asetusarvona poistoilmasaatimelle (orja). Yhteys voidaan toteuttaa
analogisena viestina tai digitaalisesti Modbus-liittyman kautta. Téman seurauksena poistoilma seuraa aina tuloilmaa.

Asetus orjasaatimelle yksinkertaisimmassa tapauksessa (samat VAV-toimilaitteet ja nimelliskoot):

" Qumin = 0 m3¥h
" Qvmax = Yvnom

= Qunom ON Madritetty tarrassa.

Jos orjakytkentaa kaytetdan erityyppisia ilmavirtasdatimia, erikoisohjeet orjasdatimen arvoille qymi, ja Qymax ON otet-
tava huomioon johtuen poikkeavista nimellisiimavirta-arvoista.

Vaihtoehtoisesti huoneenlampdtilansdatimen ohjausviesti voidaan yhdistaa rinnakkain tulo- ja poistoilmavirtasaati-
mien kanssa. Saatolahtdjen (virran) ja analogisten tulojen (resistanssit) tekniset rajoitteet tulee ottaa huomioon.
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3.5 Ominaisuudet

Asetusarvoviesti

Qvnenn (100%)

qy

Y -

Kuva 9: Asetusarvoviestin ominaisuudet

1 Jannitealueen ominaisuudet 0 — 10 V DC
2 Jannitealueen ominaisuudet 2 - 10V DC
gy llmavirta

Y Asetusarvon sy6tto

limavirran asetusarvo on maaritettava seuraavasti riip-
puen kayttotilasta:

= Analogisessa kdytossa: Y-littimessa janniteviesti
0-10VvVDCtai2-10V DC,
0(2) V= Qvmins 10V= Qvmax

= Digitaalisessa kaytéssa: asetusarvo maaritetaan
prosenttiarvona Modbus-rekisterissa 0. [0 — 100%)],
0% = Qumins 100 % = Qvmax

limavirran asetusarvon ja siihen liittyvan janniteviestin
vélinen suhde voidaan laskea alla olevasta kaavasta.
Asetus arvoille qmi, ja Qymax ON otettava huomioon.

0-10VDC
Qysoll =Lx (qvmax_ C]vmin) * Qumin
VSO 10 V
2-10V DC

Y-2
quouz(']OTZV)x (q vmax qvmin)+qvmin

Esimerkkilaskelmat
& 9.3.2 ’Esimerkkilaskelmat” sivulla 36

Rakenne- ja toimintakuvaus

Oloarvon takaisinkytkentaviesti

Qunenn { 1 000/0)

qy

/ Qumin Gerat

,,,,,, e R e e o

10vDC
U -

Kuva 10: Oloarvon takaisinkytkentéviestin ominaisuudet

1 Jannitealueen ominaisuudet 0 — 10 V DC
2 Jannitealueen ominaisuudet 2 - 10V DC
g, llmavirta

U Oloarvon takaisinkytkentaviesti

llmavirran todellinen arvo voidaan ottaa jannitesignaa-
lina liittimesta (U). Mittausalue on saadetty tehtaalla
ilmavirtasaatimeen niin, ettd vastaavan laitteen nimelli-
silmavirta-arvo (q,,.m) vVastaa aina todellista takaisinkyt-
kentdarvoa 10 V DC. Digitaalisessa kaytdssa ja hybridi-
kaytdssa todellinen arvo Modbus-rekisterissa 6 voidaan
lukea arvon qnom Prosenttiarvona.

Senhetkinen ilmavirran todellinen arvo voidaan laskea
lahddssa (U) mitatusta jannitteesta alla olevan kaavan
mukaan.

0-10V DC

)
Qist =10—V X Qvnenn

2-10V DC

u-2
Quist =(10V——2V)x Qvnenn
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Pakko-ohjauskytkentd KIINNI aktivointi ominaiskayran kautta

Ominaisuudet 0 — 10 V Ominaisuudet 2 -0 V
Asetusarvo, Y- Qvmin =0 Qvmin > 0 Asetusarvo, Y- Qvmin =0 Qvmin > 0
ohjausviesti ohjausviesti
<0,3V Pelti KIINNI Kaytto <08V Pelti KIINNI Kayttd
>0,3V Kaytto Kayttd >0,8V Kaytto Kayttd
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TROZ “technik Asennus
4 Asennus
Henkilosto:
= | Vl-asentaja
Suojavarustus:
= Suojakasineet
= Turvakengat
= Teollinen suojakypara
Vain koulutetut henkilét saavat suorittaa kuvatunkal-
taisia t6ita VAV-ilmavirtasaatimen parissa.
Vain patevat sdhkdasentajat saavat tydskennella sahko-
jarjestelman parissa.

/\\ Huomio!

Teravien reunojen ja ohuiden levymetalliosien

aiheuttama loukkaantumisriski.

— Kayta aina suojakasineita kasitellessasi

yksikkoa.

Toimilaite toimitetaan VAV-ilmavirtasdatimeen asennet-
tuna, joten tyot rajoittuvat sdhkdjohtojen asennukseen
& 5 “Johdotus” sivulla 18 ja sdatimien asetukseen
& 8.5 ”Saétimen asetus” sivulla 29 .
VAV-ilmavirtasaadinta asennettaessa on kiinnitettava
erikoishuomiota seuraaviin seikkoihin:
= Suojaetaisyydet

— TVE-saatdyksikko ei edellytd mitdan erityista
suojaetaisyytta.

= |Imavirran suunta

— XSO0-toimilaitteilla varustettujen TVE-ilmavirta-
saadinten ilmavirran suunta on selkeasti maari-
tetty (ilmavirran suuntanuoli).

— XMoO-toimilaitteilla varustettujen TVE-ilmavirta-
saadinten suositeltu ilmavirran suunta on maari-
tetty (akustinen vaikutus); vaihtoehtoinen
asennus on mahdollista.

= Kiinnitys/kannakointi
= Paasy huoltotdita varten
Tahan liittyvia tietoja on VAV-ilmavirtasaatimen
asennus- ja kayttdohjeissa.
Asennusasento
VAV-ilmavirtasaadin voidaan asentaa mihin tahansa
suuntaan sekd XMO-mallin (dynaamisella mittausperi-
aatteella toimiva anturi) ettd XS0-mallin (staattisella mit-
tausperiaatteella toimiva muuntaja) kohdalla. limavirta-
saadin voidaan asentaa niin, etta sdadin on kanavan
ylapuolella, alapuolella tai sivussa.
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Johdotus

5 Johdotus

Turvallisuusohjeet

A VAARA!

Séahkoiskun vaara! Al koske jannitteisiin kompo-
nentteihin! Sahkolaitteissa on vaarallista séhkojanni-
tetta.

— Vain patevat sahkbasentajat saavat tyoskennella
sahkojarjestelman parissa.

— Sammuta virtalahde ennen sahkolaitteiden
parissa tyoskentelya.

5.1 Asennusohjeet

VAV-ilmavirtasaadin on valmistettu ja maaritetty projekti-
kohtaisesti. Saadin on asennettu ja kalibroitu tehtaalla.
Asennusta varten syéttdjannite ja tarvittaessa signaali-
linjat on liitettdva sahkdohjauslaitteita varten.

Liitdntd muodostetaan tdssa oppaassa maaritettyjen
saadin- tai liitantdkaavioiden ohjeiden mukaan. Saati-
mille maaritettyja jannitealueita ja liitinliitantdja on nou-
datettaval!

Henkilosto:
= Pateva sahkoasentaja

Huomioi seuraavat seikat asennuksen aikana:

= | akisdateiset ja viralliset saadodkset, erityisesti pai-
kalliset kaytannot.

= Paikallisen verkko-operaattorin teknisia liitantoja
koskevien saantdjen huomioiminen.

= Johdotustydt sydttdjannitetta ja ohjausviesteja
varten kayttopaikassa.

= Asiakkaan liitdnnat ja johdotukset on luokiteltava ja
valmistettava sahkotekniikan tunnustettujen saan-
téjen mukaan.

= Huomioi johdotusohjeet ja projektikohtaiset saa-
timen liitantakaaviot.

= Saatoyksikon sahkoliitinnat saa muodostaa vain,
jos asennus on suoritettu oikein.

= 24 V:n syo6ttéjannitetta saa syottaa vain turvallisella
virransyottoyksikolla.

= Jos 24 V:n verkkovirtaan liitetdan useampia ohjaus-
komponentteja, on varmistettava, ettd maadoitus-
linjan yleinen nolla on maaritetty eik& se ole vaih-
tunut.

= Saadin ei sisalla mitaan kayttajan itsensa vaihdetta-
vissa tai korjattavissa olevia osia, ja vain valmistaja
saa avata sen.

= Asenna litoskaapelit niin, etteivat ne vahingossa
vaurioidu mekaanisen vaikutuksen tai kuumuuden
vuoksi.

T ROZ®TECHNIK

Seuraavat seikat on huomioitava Modbus RTU -liitantaa
kaytettaessa:

= Olennaisia, johdotusta koskevia RS485-ohjeita on
noudatettava.

= Alj galvaanisesti erota syottjannitetts ja tiedon-
siirtoa.

= Yhdistd Modbus-laitteiden maadoitukset.

= | jsatietoja ja johdotusesimerkkeja Modbus RTU -lii-
tannasta, & Luku 6 ’Digitaalinen kayttétila
(Modbus RTU)” sivulla 21

Sahkoturvallisuus

Saadin vastaa kaikkia olennaisia standardeja ja ohjeis-
tuksia, katso vaatimustenmukaisuusvakuutus.

Avoimet liittimet

Sahkoéteknisten sdantdjen mukaan kosketinsuojaeristys
on pakollinen vain aktiivisten osien kohdalla.

Koska Compactregler-saatimet toimivat suojaavalla, eri-
tyisen pienelld jannitteelld (PELV), ruuviliitinten ei kat-
sota olevan aktiivisia osia.

Kiinnita liittimen suojaksi toimituspaketin sisaltdma
suojus.

Johdonkiristin

Laitteet, jotka asennetaan pysyvasti rakennuksiin, ovat
kiinteitd sdhkdlaitteita, joiden litdntdkaapeleissa ei tar-
vitse kayttda vedonestoa.

5.2 Liitantakaaviot
5.2.1 Liittimet

%)\ %)\ 2)\1\7 %))
J_— N J— Y U B+ A-
Compact

Kuva 11: Liittimet

Liitin Toiminta
1
Maadoitus, nolla
- 24V AC / DC syéttéjannite
+

Y Asetusarvosignaali (Y) 0 — 10 V DC ja/tai
2 —10 V DC pakko-ohjaus

18 Compact -sdadin XMO « XSO0 ilmavirtasdadin TVE



TROZ®TECHNIK

Liitin  Toiminta
U Todellisen arvon signaali(U) 0 — 10 V DC
tai2-10Vv DC
B+
A Modbus RTU

Syéttdjannitteen liittimet ovat kaksinkertaisia helpon ket-
jutuksen takaamiseksi. Huomio: jotta liittimia ja kiskoja
voitaisiin suojata ylikuormitukselta, korkeintaan kolmen
saatimen syottojannite saa kulkea niiden lapi. Liittimet
0,5 - 1,5 mm? kaapeleille, jaykat ja joustavat.

5.2.2 Ohjaus, muuttuva ilmavirta-arvo

qvmin- - -qvmax

1 - 1~y
Q0 0 00
|
OO0OO0O0O0O00O0OO0
J_"‘J_""YUB+A_
-+ -+
Compact

Kuva 12: Muuttuva ilmavirran sééaté

Jos ylemman tason saatimen (esim. huoneenlampo-
tilan, ilmanlaadun tai rakennusautomaatin sdadin) on
maaritettava ilmavirta-arvo, sen 0 — 10 (2—10) V DC:n
I8hddn on oltava liitettyna saatimen Y-liittimeen ohjaus-
viesting, litdntdkaavion mukaisesti. Kaytettdessa 24 V:n
syo6ttéjannitetta sdatimille ja ohjauskomponenteille
huomaa, ettd kaytdssa on yhteinen maadoitus.

5.2.21 Rinnakkaiskytkenta
24 VV AC/DC| @
é o L o~y
O 0 O
1 1

OO0OO0O0OO0O0OO0O0 OO0OO0O0O0OO0O0OO0
L=l vy usB+ra||L =L~ Y U B+ A
-+ -+ -+ -+

Compact Compact

Kuva 13: Rinnakkaiskytkent&

Johdotus

Useampia saatimia voidaan ohjata samanaikaisesti kay-
tettdessa vakioilmavirtaversiota ( Kuva 16 , Kuva 17 ,
Kuva 18 ) ja muuttuvaa ilmavirtaversiota ( Kuva 13 ).
Tata varten ohjausviesti tuplataan ja sita kaytetaan
samanaikaisesti sdatimen Y-liitinta varten.

5.2.2.2 Orjakytkenta

24V AC/DC D)
1 -

1l vy
O O 0 00
T

9

***************

O

Kuva 14: Muuttuva ilmavirran sédété (orjakytkenta)

llImavirran tasapaino on mahdollista pitaa vakiona
kahden saatimen valilla, esim. tulo- ja poistoilma neu-
votteluhuoneessa, kayttaen orjakytkentaa. Tassa
tapauksessa huoneenlampdétilansdatimen ohjausviesti
kytketdan esim. tuloilmasaatimelle. Tuloilmasaatimen
todellisen arvon signaali yhdistetdan poistoilmasaatimen
asetusarvoon. Lisatietoja: & sivulla 14

5.2.3 Ohjaus, muuttuva ilmavirta-arvo

Qvmin
24 V AC/DC
1 -~
[OJN6)
OO O0O0OO0OO0OO0OO0
L -1 - vy uB+A
-+ -+
Compact

Kuva 15: Vakioilmavirta-arvo q,mi,

Syotettdessa 24 V:n syottdjannitettd saadin suorittaa
synkronoinnin ja sen jalkeen kuristaa ilmavirran arvoon
Qumin (tehdasasetus). Asetusarvoviesti ei ole tarpeel-
linen. limavirran todellista arvoa voidaan hyodyntaa liitti-
messa (U).
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Johdotus

5.2.4 Ohjaus, muuttuva ilmavirta-arvo
Qvmin tai Qvmax (vaihto)

24 \/ AC/DC|
1 -
O 0O

1

r
o
Y

O OO
U B+ A-
Compact

+ 90

o O
1 -
- +

' O

Kuva 16: Vaihto ilmavirta-arvojen q,min ja Qumax Valillé

Jos ilmavirta-arvoa on voitava vaihdella kahden kiintean
arvon valilla (esim. paiva/yd-vaihtelu), voidaan kayttaa
toimitukseen kuulumatonta jannitteetonta kosketinta.
Sen avulla voidaan vaihdella ilmavirran asetusarvojen
Qymin j@ Qumax Valilla (tehdasasetus).

Kytkin S1 auki - Qumin
Kytkin S1 kiinni -

quaX

5.2.5 Ohjaus, muuttuva kaytto / pakko-
ohjaus

Jos ilmavirta-arvoja on voitava vaihtaa useiden kiin-
teiden arvojen valilla (esim. paiva/yé-vaihtelu, KIINNI/
AUKI-vaihtelu), voidaan vaihdella neljan tai viiden kiin-
tean kayttétilan valilla kayttamalla asiakkaan hankkimia
voltittomia kytkinkoskettimia. Kytkimet on lukittava kes-
kenaan oikosulkujen valttdmiseksi. limavirran asetus-
arvon saatamiseen tarvitaan huoltotydkaluja, & Luku
8.2 ’Huoltotybkalujen toimintayleiskatsaus”

sivulla 28 .

1 - J_my
ONe) 0 00
S
85% 84% S3Y S1
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Kuva 17: Portaaton kéytté 0— 10 V DC

T ROZ®TECHNIK

1 - 1~y
O O 0 00
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s2 ss% 34{ ST S1
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Compact

Kuva 18: Portaaton kaytté 2— 10 V DC

T Lampdtila-anturi

VOC Huoneen ilmanlaatuanturi
CO, Hiilidioksidianturi

DDC Kiinteistoautomaatio

= Taulukossa esitetyt toiminnot viittaavat kulloinkin
kaytettyyn kytkimeen.

= Kytkimet on lukittava keskenaan.

= Al koskaan kayta useampaa kuin yhté kytkinta.

Pakko-ohjauskytkennat KIINNI / qymin / Qumax / AUKI

Kytkin Ohjausviesti
0-10V 2-10V

Kaikki auki Vahimmaisilmavirta-arvo qymin

S1 kiinni Huoneenlampdtilansaadin

S2 kiinni Ei kaytdssa AUKI

S3 kiinni Enimmaisilmavirta-arvo qymax

S4 kiinni* Saatopelti KIINNI

S5 kiinni* Saatopelti AUKI

* koskee vain 24 V AC:n syé6ttdjannitetta; S4- ja S5-toiminnot eivat
ole kaytettavissa DC-syotolle.
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TROZ “rechnik Digitaalinen kayttotila (Modbus RTU)

6 Digitaalinen kayttotila (Modbus RTU)
6.1 Modbus RTU:n perusperiaatteet

Modbus RTU on master-slave-vaylajarjestelma. Se
mahdollistaa enintdan 32, parametroitavissa olevan
saatimen (orja) johdotuksen, keskitetyn kirjoituksen ja
lukemisen Modbus masterin kautta (esim. kytkenta-
kaappi). Tama tekee jopa 32 ilmavirtasaatimen toi-
minnan tarkastamisesta helppoa.

<5 5] <] [

Kuva 19: Esimerkki: Modbus-segmentti, jossa yksi
master ja 5 orjaa

M Master
S Slave

Modbus sallii linjarakenteen (ketjutettu linjaliitdnta) vay-
larakenteena. Kayttdpaikan olosuhteista riippuen sig-
naalin palautus saattaa olla mahdollista Modbus-linjan
lopussa. Taman palautteen suodattamiseksi vaylakaa-
pelin lopussa on kaytettava 120 Q liitinvastusta. Vayla-
laitteiden tiedonsiirto perustuu kaksijohtimiseen sarjalin-
jaan (kierteinen pari), joka noudattaa standardia EIA/TIA
RS485 master/slave-konfiguroinnin kanssa. Kaikille
Modbus-laitteille on annettava ainutkertainen Modbus-
osoite (1 - 32) jarjestelmakytkdsta varten. Vaylalaitteet
voivat olla my6s toisen valmistajan tuotteita.

7.
I."r r:ig_ﬂ

6.2 Modbus RTU mallille XM0/XS0

Modbus-kaytdssa ei tarvita analogista ohjausviestia.
Asetusarvo lahetetaan digitaalisesti saatimeen Modbus-
vaylan kautta. Tassa tapauksessa mahdollinen analo-
ginen asetusarvon viesti jatetddn huomioimatta.
Sujuvaa tiedonsiirtoa varten Modbus RTU -verkko, tie-
donsiirtoparametrit ja kayttajan osoite on asetettava
Modbus-liittymassa. Huoltotydkalut GUIV3-M-saatolaite,
WINVAV2 PC -ohjelmisto tai sisdinen naytté mahdollis-
tavat sdatimien helpon osoitteen maarittamisen & Luku
8.2 7Huoltotydkalujen toimintayleiskatsaus”

sivulla 28 .

Asetusarvon maarittamista, todellisen arvon palautetta
tai tilaviesteja varten on kaytettavissa useita standardoi-
tuja Modbus-rekistereita. Siksi esim. ilmavirran asetus-
arvo maaritetddn Modbus-osoitteen kanssa siirtamalla
uusi asetusarvo Modbus-rekisteriin 0. lImavirran todel-
lista arvoa kysytaan jokaiselta sdatimelta, jolla on
Modbus-osoite, lukemalla Modbus-rekisteri 6. Muita
Modbus-rekistereita: & Luku 8.6 “Modbus-liittymén
konfigurointi” sivulla 31

~  Noudata asennusohjeita!
& Luku 5 “Johdotus” sivulla 18
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Digitaalinen kayttotila (Modbus RTU) TROZ "recunix

6.3 Modbus-kaytto

24 V AC/DC
J_""-'
o O

L
OO0OO0O0OO0OO0O0O0 O O0OO0O0OO0OO0OO0O0 OO0 00000 O0 O O
L-L~-vyusBta||L L~y uB+tA||L L= vyuBtaA || L~
-+ - 4+ -+ - 4+ -+ - + -+

Compact Compact Compact

Kuva 20: Modbus-kéytto syéttéjannitteelléa

24 VAC/DC 24V AC/DC
L - o
O O ©) C O
o o -1
+
OO0OO0OO0OO0OO0OO0O0 OO0OOO0OO0OO0OO0O0 OO0OO0OO0OO0O0O0 O C O
Lol vyvyusal|lLf~L- vy ueeall|lL+t~L- vyues al|l L
=+ - - 4 - = — -
Compact * Compact * * Compact i

Kuva 21: Modbus-kéytté useammalla syéttbjannitteelléa
1 Jos kaytdssa on useampia syottojannitteita, liita Modbus-vaylaan kuuluvien laitteiden maadoitukset toisiinsa.

Modbus-kaytdssa ei tarvita analogisia ohjausviesteja. Asetusarvo lahetetdan digitaalisesti saatimeen Modbus-vaylan
kautta. Jos saadin on asetettu Modbus-kaytt6dn, analoginen asetusarvoviesti jatetdan huomioimatta.

Asetusarvojen, todellisten arvojen seka ohitusohjauslaitteiden siirto tapahtuu joko rinnakkain kaikille ohjauskompo-
nenteille tai riippumattomasti ja yksildllisesti digitaalisen tiedonsiirron avulla yleisen Modbus-verkon kautta.

= |Imavirran asetusarvo maaritetaan kullekin sdatimelle maarittelemalld Modbus-osoite ja siirtdmalla uusi asetus-
arvo Modbus-rekisteriin 0.

= |Imavirran todellista arvoa kysytaan jokaiselle saatimelle lukemalla Modbus-rekisteri 6 ja maarittamalla Modbus-
osoite.
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TROZ “rechnik Digitaalinen kayttotila (Modbus RTU)

6.4 Hybridikaytto (analoginen kaytto

Modbus-palautteella)
24V AC/DC @
1 -
L -y
QQ 0 00
i L
Y
OO0OO0O0O0O0OO0O0 OO0OO0OO0O0O0OO0OO0
L=l vy uB+tA||L~-L - Y usB+taA
-+ - 4+ -+ -+
Compact Compact

Kuva 22: Analoginen kaytté6 Modbus-palautteella

Hybridikaytdssa saatimille 1ahetetdan analoginen
ohjausviesti. Todellisen arvon viestit useammasta saati-
mesta voidaan hakea rinnakkain Modbus-vaylan kautta.
Hybridikdytdssa mitdan ohjausviestia ei voida maarittaa
Modbus-vaylan kautta. Tassa tapauksessa Modbus-
vaylaa kaytetdan vain sdadinkomponenttien todellisten
arvojen palautteeseen ja nayttoon.
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Saatimen kaytto ja tila

7  Saatimen kaytto ja tila

Naytto ja hallintalaitteet

Saatimelta voidaan lukea senhetkisia kayttdéarvoja,
asettaa kayttbparametreja ja pyytada ohjauslaitteen tiloja
vianmaaritysta varten.

TROZ tecunik
| . i:ﬁfh
N OES _L:;fm

@ FLOW @ DIAG

5Nm @ Vmin © MODE
IP 42 © Vmax @ COM

A00000069230

25Wed VA

50/60 Hz
24V ACIDC

FUNCTION
STATUS

Kuva 23: XM0/XS0-sdétimen néytté ja hallintalaitteet

1 Todellisten arvojen ja kayttétilojen naytto
2 Valintakiertokytkin
3 LED-painonappi

Nédytén kuvaus

(2P m3h

'-' I/s
S L
cfm
©;

Kuva 24: Naytto

1 Nayttoéalue
2 Toimilaitteen nayttd
3 Valikkotason nayttd

@ @ ©)
SN R )

Kuva 25: limavirta-arvojen néyttéesimerkki

1 150 m%h
2 151/s
3 1,5cfm

Desimaaliarvot osoitetaan heittomerkilla.

T ROZ®TECHNIK

Valikon valinta

LED-painikkeen lyhyella painalluksella (<3 s) siirrytaan
seuraavaan valikkokohtaan @ - @; alla olevassa taulu-
kossa on valikkojen kuvaus.

Muokkaustila
LED-painikkeen pitkalla painalluksella (>3 s) siirrytaan
muokkaustilaan.

Arvon muuttaminen
Arvon muuttaminen valintakiertokytkimella
Tallenna painamalla LED-painiketta lyhyesti (<3 s).

Jos mitdan sy6ttoja ei tehda 60 sekuntiin, jarjestelma
siirtyy takaisin valikkokohtaan €.

Valikon kuvaus

@ Virtaus
Asetetun ilmavirta-arvon naytté [m3h] — [I/s] —
[cfm]

@ Vmin

Arvon q,min esitys ja asetus

6 Vmax
Arvon gymax €Sitys ja asetus

@ Vianmairitys
Esittda vuorotellen ohjausviestin ja palauteviestin
(V]

Ohitusohjauslaitteiden aktivointi testi- ja vianmaa-
ritystarkoituksissa:

®  tst = testikayttod

= oP = pelti AUKI / cL = pelti KIINNI
® Lo = Qymin/ Hi = Qymax

® St = moottori pysahtynyt

®  oFF = pakko-ohjaus Pois

B 000 = esittada laiteohjelmistoversion

O Tila

Kayttotilan valinta:

®  cAQ = asetusarvon oletusasetus ja todellisen

arvon palautus analogisen liittyman kautta

(0-10V)

cA2 = asetusarvon oletusasetus ja todellisen

arvon palautus analogisen liittyman kautta

(2-10V)

= cb2 = asetusarvon asetus ja todellisen arvon
palautus Modbus-vaylan kautta, muu todel-
lisen arvon palautus (2 - 10 V)

O com
DIP-kytkin tiedonsiirtoparametrien asettamiseksi

= Osoite: 1 — 247
= Baudinopeus, pariteetti ja pysaytysbitit, (b1 —
b32) & "Tarkkoja tietoja rekisteristé

568 (Modbus-tiedonsiirtoparametrit)”
sivulla 34
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Valikossa liikkuminen
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Kuva 26: Valikossa liikkuminen
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Tila- ja virheviestit

Naytto LED-painikkeen vilkku- Tila
signaali
POIS POIS Ei virtaa
™ =il Ota yhteyttda TROX-huoltoon
E r 1
S [ I
L 9 0 sec. 1 2
b ) 1 Toimilaitteen ylikuormitus
S [ I N
R E 5 6. 1 > ®  Tarkasta mekaanisen lukkiutumisen varalta!
( E F—“ Synkronointi jannitteen palauttamisen jalkeen
r = QOdottaa automaattista paatyasennon tunnistusta (auki-asento).
é_|_| [ Testitila aktivoitu
E S t 0 sec. 1 2
= Paatyasentoa AUKI |dhestytaan,

= Paatyasentoa KIINNI Iahestytaan,
= sen jalkeen takaisin normaaliasentoon

Positiivinen paine tunnistettu anturissa:

4y I S
97 sec. 1 2 ® XSO0 - staattinen anturi: Ap > 1000 Pa
= XMO - dynaaminen anturi: Ap > 1500 Pa
1 Pakko-ohjaus q,max aktivoitu mutta sita ei vield ole saavutettu
N —
0

Naytdlla vaihtelevat arvo Hi ja todellinen ilmavirta-arvo

I
o
w
@
&
-
]

Pakko-ohjaus q,max S@avutettu

o] I IR o
0 sec. 1 2 Naytolla vaihtelevat arvo Hi ja todellinen ilmavirta-arvo
§ Pakko-ohjaus gymin aktivoitu, mutta sita ei vield ole saavutettu
L D 970 sec. 1 2 Naytolla vaihtelevat arvo Lo ja todellinen ilmavirta-arvo
Pakko-ohjaus q,min Saavutettu
1
- U I , o
0 sec. 1 2 Naytolla vaihtelevat arvo Lo ja todellinen ilmavirta-arvo
1 Pakko-ohjaus AUKI aktivoitu, mutta sitd ei vield ole saavutettu
N —
0

Naytolla vaihtelevat arvo op ja ilmavirran todellinen arvo

o
-0

Pakko-ohjaus AUKI saavutettu

0_[IJ sec. 1“ ;|g'r Naytoélla vaihtelevat arvo op ja ilmavirran todellinen arvo
1 Pakko-ohjaus KIINNI aktivoitu, mutta sitd ei viela ole saavutettu
i I R
E ) Ly 1 2 Naytolla vaihtelevat arvo cl ja ilmavirran todellinen arvo
L
Pakko-ohjaus KIINNI saavutettu.

| L] I o .
9% e 1 2 Naytolla vaihtelevat arvo cl ja ilmavirran todellinen arvo

Asetusarvoa ja pakko-ohjausasentoa ei vield ole saavutettu. Naytolla

0_|—\—‘_ vaihtelevat esim. Hi ja ilmavirran todellinen arvo

ax
£

5

Saadelty. Signaloidaan niin kauan kuin toimilaite ei kdanny asetus-

arvon lukemiseksi.
0 sec. 1 2

Vilkkuva signaali nakyy 2 sekunnin valein.
1 =LED palaa, 0 = LED ei pala
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8 Kayttoonotto ja kaytto

Turvallisuusohjeet

A VAARA!

Séahkoiskun vaara! Ala koske jannitteisiin kompo-
nentteihin! Sahkolaitteissa on vaarallista sédhkéjanni-
tetta.

— Vain patevat sahkdasentajat saavat tydskennella
sahkojarjestelman parissa.

— Sammuta virtalahde ennen sahkolaitteiden
parissa tyoskentelya.

Ennen kayttdonottoa ja syottojannitteen kytkemista
paalle johtojen asianmukainen asennus on tarkastet-
tava.

Vihredna palava LED-painike syoéttéjannitteen paalle
kytkemisen jalkeen tarkoittaa, ettd johdot on asennettu
oikein

Kun syéttojannite on kytketty paalle, saadin suorittaa
synkronoinnin ja saatopelti siirtyy AUKI-asentoon.
Taman jalkeen pelti palaa alkuperaiseen asentoonsa.
Tama saattaa kestaa kolme minuuttia; tila ilmoitetaan
naytolla ja LED-valojen avulla, % Luku 3.1 “Tuotteen
yleiskatsaus” sivulla 10 .

8.1 Tehdasasetukset:

Iimavirtasaadin sadadetaan tehtaalla ja asetetaan tuote-
koodissa maaritettyyn kayttotilaan ja kayttéparamet-
reihin. Johtuen tehtaalla asetetuista ilmavirta-arvoista
varmista aina, ettd sdatoyksikot asennetaan vain maari-
tettyihin paikkoihin

Tehtaalla asetetut kayttdparametrit on ndhtavissa saato-
yksikon saatotarrasta. ( Kuva 27 /5)

Modbus (M)
Tehtaalla asetetut kayttOparametrit:

Qumin [M3/N]; [I/s] - Kayttdalueen alaraja ilmavirtasaati-
melle

Qumax [M3/N]; [I/s] - Kayttdalueen ylaraja ilmavirtasaati-
melle

Edellyttaa lisakayttoonottovaiheita & Luku 8.6
"Modbus-liittymén konfigurointi” sivulla 31

Kayttoonotto ja kaytto

Analoginen (0 — 10V /2 — 10 V) — muuttuva ilmavirta
V)

Tehtaalla asetetut kayttdparametrit:

Qumin [M3/R]; [I/s] - Kayttdalueen alaraja ilmavirtasaati-
melle

Qumax [M3/N]; [I/s] - Kayttéalueen ylaraja ilmavirtasaati-
melle

Analoginen (0 —10 V /2 — 10 V) — vakioilmavirta (F)
Tehtaalla asetetut kayttoparametrit:

Qumin [M3/N]; [I/s] - limavirran vakioarvo q,.nst asetetaan
parametrissa Qymin-

Qumax [M*/N]; [I/s] - Parametri

Qumax asetetaan arvoon qnom-

Vakioarvokayttda varten mitaan viestia ei maariteta liitti-
messa Y.

Kayttéonoton aikana asetuksia voidaan muokata saa-
timen naytolla tai huoltotydkalun avulla vaatimusten
mukaisesti, & 8.5 ”Séaétimen asetus” sivulla 29 .

Cb2 - Modbus

CAO0 - Analoginen 0 — 10 V — muuttuva ilmavirta (V) tai
vakioilmavirta (F)

CA2 - Analoginen 2 — 10 V — muuttuva ilmavirta (V) tai
vakioilmavirta (F)

Modbus-liittyman lisakayttdo analogisessa kdytossa
(hybridikaytto)

Analogisessa kaytdssa vain sdatimen asetusarvoase-
tukset analysoidaan analogisessa tulossa. Asetusarvon
asettaminen Modbus-littyman kautta (rekisteri 0) ei ole
mahdollista. Kirjoitusyritykset kuitataan virheviestilla.
Riippumatta valitusta liittymakonfiguraatiosta muita
Modbus-rekistereja voidaan kuitenkin kayttéa. Analogi-
sessa tilassa kaytettdessa analogisia asetusarvomaari-
tyksia eri kayttdarvoja kuten esimerkiksi ilmavirran todel-
linen arvo ja pellin asento, voidaan lukea korkeamman
tason kiinteistbautomaatiojarjestelmasta (VAK) Modbus-
vaylan kautta, ja my6s pakko-ohjauskytkentéja voidaan
aktivoida.
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Tehdasasetusten tarra 8.2 Huoltotyokalujen toimintayleiskat-
saus
® Hajmim%fﬁgt;'
TROX TECHNIK D-47504 Neukirchen-Viuyn L. . . i .
COM: 000000000. 0001 @ Toiminnot Naytto Sagto- Tleto!(o-
I laite neohjel-
TYP:TVE / 160 / XMO / V2 —@R@@6 misto
(2. 2 3 —®o®
B o= 10100 -Cotaryy Todellisen arvon v v 4
LIM:929m2/h —® naytto
HW :TROVM-024T-05I-DD15-MB /OF —©®® .
SN :#20067161383825 ® Muutpkset arvoista v 4 4
Qvmin J& Qumax
ID :7S.1.02.2021028.0002 —® .
Tila-asetus (0...10 v v v
@ o TROX GIbH V/2.10V/
TROZ TECHNIK 04750} Ripicenancines Modbus)
COM:000000000. 0001 Kayntiaikojen tal- x % 4

lennus (kayttoaika,

TYP:TVE / 250 / XSO / VO
/ / / kayntiaika, suhde)

—.-’®
—20
OP :0-10V/1300-2200m3/h —o@
—®
—®

LIM:2293m3/h Testlkayton suoritus- v v v
toiminto
HW :TROVM-024T-05I-DS10-MB /OF ) @
SN :#1910081178485 ) Asetusarvoviesti, Y v v v
] V
ID :TS.1.02.2021028.0003 —® 3
Oloarvoviesti, U [V] 4 4 "4
Kuva 27: Tehdasasetusten tarra XMQ ja XSO Mééirits vayldosoite v v v
@ Kayttéonottonumero. Tilausnumero
@ llmavirtasaatimen tyyppinimike Asetta Mp(tjbus—para— v v 4
@ Nimelliskoko meftnsana
@ Saadin
Kayttotil . "
® Kayotia 8.2.1 Niytté XMO / XS0
F = vakio ilmayirta _ Saatimen avulla voidaan lukea senhetkiset arvot,
\% = muuttuya |I_maV|rta _ asettaa kayttoparametrit ja lukea tilat.
0 tai 2 = ominaisuustyyppi Syéttdjannitteen paalle kytkemisen jalkeen kaytettavissa
® Ominaisuudet0— 10V tai2-10V on eri toimintoja.
@ limavirta-arvoalueet qymin — Qymax tai vakioarvo N
Nimellisilmavirta gynom Lisatietoja:
@ Laitteen tyyppinimike m & luku7 "Saédtimen kdytté ja tila” sivulla 24
Saatimet:
OF = varusteltu tehtaalla sesigan s
SP = varaosa 8.2.2 Saatolaite GUIV3-M
@ Sarjanumero GUV3-M
@@ Testitunnusnumero AR

|_'\'-_;/s_;| ] ﬁ

: - ﬁ Actuator @ @
it o
] @fﬂ ™
P F
mecm, Patch cable ¥C{
oD i T

Kuva 28: GUIV3-M on liitetty sédétimen toimituspaketin
siséltdmaén kaapelin avulla.

2

/0dL

3

GUIV3-M-saatolaite tarjoaa samat toiminnot kuin saa-
timen sisdinen nayttd; asetusten suorittaminen tdman
nayton kautta on jarkevaa, jos epasuotuisa asennus
hankaloittaa saatimen kasiksi paasya. Liitos- ja yhdys-
kaapelit mahdollistavat helpon kayttéonoton. Kaikki
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kuvatut litoskaapelit, ohjelmisto ja kayttdohjeet kuuluvat
saatolaitteen toimituspakettiin, ladattavat paristot 2,4 V
(2 x AA Ni-Mh) on hankittava erikseen. Varmistaaksesi
saatolaitteen asianmukaisen toiminnan kayta toimitus-
pakettiin kuuluvia kaapeleita.

8.3 Tietokoneohjelmisto WINVAV2

USE-A to Micro USB

GUIV3-5

-
=
O Actuator
~

Patch cable

Service connector

Kuva 29: Tietokoneen liittdminen liittymé&adapterilla
GUIV3-S

WINVAV2-ohjelmiston avulla voidaan lukea ja paramet-
roida todellisia arvoja ja luoda aikakaavioita. Ohjelmisto
asennetaan asiakkaan tietokoneelle.

Saadin liitetddan GUIV3-S-liittymaadapteriin huoltopistok-
keella ja yhdyskaapelilla. Sen jalkeen USB-kaapeli liite-
taan tietokoneeseen ja GUIV3-S:aan. Ohjelmiston
mukana toimitetaan GUIV3-S-liittymaadapteri, kaikki
esitetyt liitoskaapelit ja kayttdohjeet. Asianmukaisen toi-
minnan takaamiseksi on kaytettava toimituspakettiin
kuuluvia kaapeleita.

8.4 Toimintatesti

Henkilosto:
= Pateva sdhkoasentaja
= | Vl-asentaja

Kayttoonottoa varten suosittelemme luomaan kayttéon-
ottodokumentaation, jossa saatdyksikon tehtava ja toi-
minta tarkastetaan ja dokumentoidaan.

Saatoyksikon toimintatesti voidaan suorittaa eri tavoilla,
& Luku 8.2 "Huoltotyékalujen toimintayleiskatsaus”
sivulla 28 .

Sisdinen naytto riittdd suurimpaan osaan toimintates-
teista, & 7 ”Sé&éatimen kaytté ja tila” sivulla 24

Tarkastaaksesi ilmavirtasaatimelle toiminnan tarkasta
saatopellin asento pellin akselista (merkitty), & 3.2
"Séaétépellin asento” sivulla 10 .

Kayttoonotto ja kaytto

Valmistelu:
= Kytke syo6ttojannite paalle; vinreana palava LED
ilmoittaa, etta syottdjannite on liitetty oikein.
= (QOdota, kunnes synkronointikdynti on suoritettu lop-
puun.
= Kytke ilmanvaihtojarjestelma paalle.
Huomaa: jarjestelman paineen ilmavirtasdatimessa
on oltava riittava, jotta toimintatesti voidaan suorittaa
oikein.
1. » Suorita toimintatesti:
Valitse tata varten valikkokohta tst nayttovali-
kosta @ "Vianmdaéritys”, & sivulla 24 .

= Testitoiminta k&ynnistyy ja LED vilkkuu vain
lyhyesti 2 sekunnin valein.

= Toimilaite siirtda saatopellin AUKI-asen-

toon.

= Toimilaite siirtda saatopellin KIINNI-asen-
toon.

= Toimilaite siirtda saatdpellin takaisin ohjau-
sasentoon.

2. » Aktivoi ohitusohjauslaite qymin
Valitse t4ta varten valikkokohta Lo nayttovalikosta
@ "Vianmaédritys”, &  sivulla 24 .

= Mittaa todellisen arvon signaali volttimittarilla
ja merkitse ilmavirran todellinen arvo pdytakir-
jaan.

3. » Aktivoi ohitusohjauslaite q,max
Valitse tata varten valikkokohta Hi nayttovalikosta
@ *Vianmadritys”, & sivulla 24 .

= Mittaa todellisen arvon signaali volttimittarilla,
lue ilmavirran todellinen arvo naytdlta ja mer-
kitse se poytakirjaan.

8.5 Saatimen asetus
8.5.1 Vakioilmavirta (F)

Mikali tehtaalla asetettua arvoa qv, st t8ytyy muuttaa
tai ohjauskomponentin kayttdtilaa vaihtaa, tama
onnistuu sisdisen nayton kautta tai kuvatun huoltoty6-
kalun avulla. Tassa vakioilmavirran asetusarvo asete-
taan arvoon qymin- Koska qymin= Qveonst Vakio-ohjauksella.
Tassa tapauksessa arvolla g, ., €i ole merkitysta eika
lisdasetuksia tarvita.

Vakioarvokayttdéa varten mitdan ohjausviestia ei maari-
teta liittimessa Y.

8.5.2 Muuttuva ilmavirta (V)

Tehtaalla asetettuja arvoja qymin j@ Qvmax VOidaan saataa

sisaisella naytolla tai kuvatun huoltotydkalun avulla.
Qumin - Qvmax ON Muuttuva, rajoitettu ilmavirta-alue, jota

ohjataan ohjausviestilla Y-liittimessa.
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Seuraavat kohdat pitaisi huomioida ohjausviestia
varten:

= |Imavirtasdatimen kaytettavissa oleva ohjausalue
4% —100 %

= Asetukset qymin ja Qumax Maarittavat saatimen hallitta-
vissa olevat kayttdalueen, & 3.5 “Ominaisuudet”
sivulla 15

= Asetusarvoa syo6ttdvan saatimen ulostulojannitteen
resoluutio tulee suhteuttaa ilmavirtasaatimen ase-
tusarvoalueeseen. Tarkempaa asetusarvon aset-
telua varten kayttdaluetta voidaan rajoittaa arvoilla

Qvmin ja Qumax-

8.5.2.1 Koko saatéalueen skaalaaminen/maaritta-
minen kiinteistdautomaatiojarjestelmasta.

Jos halutaan, ettd VAK maarittaa ilmavirran koko saato-
alueen, q,m» ON asetettava arvoon 0 m%h ja q,max

arvoon Qynom-

Seuraavat kohdat pitéisi huomioida ohjausviestia
varten:

= Huomioi kaytettavissd oleva ohjausalue
Esimerkiksi jannitealueella 0 — 10 V DC asetuksilla
Qumin = 0 M?h ja Qymax = Qunom» KaYytettavissa oleva
saatdviestialue alkaa jannitteestd 0,4 V DC.

= Jos ohjaussignaali laskee alle 0,3 V DC ohjaustulo-
signaalin ollessa 0 — 10 V ja Qymin = 0, s&@atopelti
siirtyy KIINNI-asentoon.

| OHJE!
[ ]

Kriittiset toiminnot

Janniteviestia < 0,3 V DC ei aina saada perille asti
riittdvan alhaisena, esim. sdhkdmagneettisista hairi-
Oista johtuen. Kiriittisissa jarjestelmissa on ehdotto-
masti varmempaa suosia pakko-ohjaus kytkentoja
sulkutoiminnon takaamiseksi, & sivulla 20

8.5.3 Analogisten ohjausviestien muutta-
minen0-10V, 2-10V, Modbus

Valikkokohdassa @ saatimen ohjausviestia voidaan
saataa seuraavasti. & 7 “Sdétimen kaytto ja tila”
sivulla 24

Cb2 - Modbus

CAO - Analoginen 0 — 10 V — muuttuva ilmavirta (V) tai
vakioilmavirta (F)

caA2 - Analoginen 2 — 10 V — muuttuva ilmavirta (V) tai
vakioilmavirta (F)

T ROZ®TECHNIK
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8.6 Modbus-liittyman konfigurointi

Modbus-parametrit voidaan asettaa sisdisella naytolla, huoltotydkalulla & Luku 8.2 ”Huoltotydkalujen toimintayleis-
katsaus” sivulla 28 tai ulkoisella Modbus-ohjelmistolla.
Seuraavassa taulukossa on luetteloitu kaikki Modbus-rekisterit ja niiden merkitys.

Paasyoikeuksien/muistin selitys:

R = rekisteri voidaan lukea

R, W = rekisteri voidaan lukea ja siihen voidaan kirjoittaa

RAM = valiaikainen rekisteriarvo

EEPROM = rekisteriarvo ei valiaikainen vaan tallennettu pysyvasti. Nama asetukset pysyvat myds virtakatkon
aikana muistissa.

Rekisteri Merkitys Padsyoikeus Varastointi
0 lImavirran asetusarvo [%] R, W RAM

= Viite: Vmin — Vmax (Qymin — Qymax)
= Resoluutio: 0 — 10000
= |Imavirran asetusarvo: 0,00 — 100,00 %

1 Pakko-ohjauksen aktivointi R, W RAM

= (0 =eimitdédn
= 1 = AUKIl-asento
= 2 = KIINNI-asento, sammutus KIINNI
. 3= Qumin
= 4 = quaX
2 Toiminnon kaynnistys R, W RAM
= (0 =eimitddn
= 1 = synkronointi
= 2 =testikaynti
= 4 = ohjauslaitteen palautus
4 Saatopellin ajankohtainen asento [%] R RAM

= Resoluutio: 0 — 10000
= Saatodpellin asento: 0,00 — 100,00 %

5 Saatdpellin ajankohtainen asento [°] R RAM
= Viite: ilman desimaalipaikkoja

6 llmavirran todellinen arvo [%] R RAM
= Viite: Qunom

= Resoluutio: 0 — 10000
= |Imavirran todellinen arvo: 0,00 — 100,00 %

7 Ajankohtainen ilmavirran todellinen arvo ilmavirtasaatimen rekisterin R RAM
201 asetuksen mukaan [m?h], [I/ s], [cfm]

8 Jannitearvo analogisen tulon asetusarvossa Y [mV] R RAM

20 llmavirran asetusarvo [m3/h], [I/s], [cfm] ilmavirtasdatimen rekisterin R, W RAM
201 asetuksen mukaan

103 Laiteohjelmistoversio R Flash

104 Tilatiedot R RAM

= Bjt 5 = mekaaninen ylikuormitus
= Bit 8 = sisdinen tapahtuma, esim. testikaynti, synkronointi
= Bit 10 - vaylan viiveajan umpeutumisen valvonta aktivoitu

Huomaa: kaikki muut bitit vain sisaisiin tarkoituksiin
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Rekisteri
105

106

108

109
120

121

122

130
201

231

Merkitys

Asetusarvon alaraja:

Kayttdparametri Vmin (qQymin) [%]
Viite: Qynom (katso saatotarra)
Resoluutio: 0 — 10000

Vmin: 0,00 — 100,00 %

Huomaa: Modbus-rekisterit 105 ja 120 vaikuttavat toisiinsa; viimeisin
asetusarvon oletusasetus on voimassa.

Asetusarvon ylaraja:

Kayttoparametri Vmax (Qumax) [%]
Viite: Qunom
Resoluutio: 0 — 10000 Vmax: 0,00 — 100,00 %

Huomaa: Modbus-rekisterit 106 ja 121 vaikuttavat toisiinsa; viimeisin
asetusarvon oletusasetus on voimassa.

Kayttaytyminen vaylan viiveajan umpeutuessa

0 = viimeisimman asetusarvon valvonta
1 = AUKI-asento

2 = KIlINNI-asento, sammutus KIINNI
3= Qvmin

5 = quaX

Maaritelma, vaylan viiveajan umpeutuminen [s]

Asetusarvon alaraja:

Kayttoparametri g, ilmavirtasaatimessa [m3/h], [I/ s], [cfm] rekisterin
201 asetuksen mukaan

Huomaa: Modbus-rekisterit 120 ja 105 vaikuttavat toisiinsa; viimeisin
asetusarvon oletusasetus on voimassa.

Asetusarvon ylaraja:

Kayttdparametri .« iImansaatimessa [m3/h], [I/s], [cfm] rekisterin
201 asetuksen mukaan

Huomaa: Modbus-rekisterit 121 ja 106 vaikuttavat toisiinsa; viimeisin
asetusarvon oletusasetus on voimassa.

Liittyman maaritys (liittymatila); maarittamista varten katso erillinen
taulukko

Modbus-osoite (osallistujaosoite), tehdasasetus: Modbus-osoite 1

limavirtayksikk®

0=l/s
1 =m3h
6 =cfm

Signaalijannitealueen maaritys (tila):

Bit 0 maarittaa analogisen tulon toiminta-alueen

— Bit0 =0 ominaisuus: 0 -10V

— Bit0 =1 ominaisuus: 2-10V

Bit 4 maarittda analogisen 1ahddn toiminta-alueen ilmavirtauksen
todellisena arvona tai sdatdpellin asentona.

— Bit4 = 0 ilmavirran todellinen arvo

— Bit4 =1 saatopellin asento

Mitaan muita bitteja ei saa vaihtaa.

T ROZ®TECHNIK

Paasyoikeus Varastointi

R, W

R, W

R, W

R, W
R, W

R, W

R, W
R, W

R, W

EEPROM

EEPROM

EEPROM

EEPROM
EEPROM

EEPROM

EEPROM

EEPROM
EEPROM

EEPROM
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Rekisteri
568

569

572

Kayttoonotto ja kaytto

Merkitys Paasyoikeus Varastointi
Modbus-parametrisarja, tiedonsiirtoasetukset: R, W EEPROM
= Baudinopeus

= Pariteetti

= Pysaytysbitit

Maaritysta varten katso erillinen taulukko

Modbus-tiedonsiirtoasetukset: R, W EEPROM
Modbus-reagointiaika = 10 ms + viive

Viiveen kanssa = 3 ms x rekisteriarvo 0 — 255

Asetus kynnyksen kytkemiselle pakko-ohjaukselle KIINNI ohjaussig- R, W EEPROM

naalin kautta, signaalijannitealueelle 2 — 10 V:

= Asetusalue 0,5V-18V
Oletusarvo 0,8 V (rekisteriarvo = 20)
= Resoluutio: 1 asetusyksikkdé = 40 mV

Tarkkoja tietoja rekisterista 122 (tiedonsiirtoliittyma, asetusarvo / todellinen arvo - liittymatila)

Rekisteriarvo Asetusarvon oletusasetus

0

Analoginen tulo Y-liittimessa; jannitealue
0(2) — 10 V rekisterin 231 mukaan

Modbus rekisterin 0 kautta

Modbus rekisterin 0 kautta

Oloarvo

Analoginen signaali U-liittimessa; janni-
tealue 0(2) — 10 V rekisterin 231 mukaan

0)2-10V
Modbus-rekisteri 10

Analoginen tulo Y-liittimessa; jannitealue Modbus-rekisteri 10

0(2) — 10 V rekisterin 231 mukaan
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Tarkkoja tietoja rekisterista 568 (Modbus-tiedonsiirtoparametrit)

Asetusarvo Baudinopeus Pariteetti Pysaytysbitit

Modbus-rekisteri Naytto

0 1 1200 Ei mitaan 2
12 1200 Parillinen 1
23 1200 Pariton 1
3 4 2400 Ei mitaan 2
4 5 2400 Parillinen 1
56 2400 Pariton 1
6 7 4800 Ei mitdan 2
7 8 4800 Parillinen 1
8 9 4800 Pariton 1
9 10 9600 Ei mitdan 2
10 11 9600 Parillinen 1
11 12 9600 Pariton 1
12 13 19200 Ei mitdan 2
13 14 19200 Parillinen 1
14 15 19200 Pariton 1
Tehdasasetus = 15 16 38400 Ei mitdan 2
16 17 38400 Parillinen 1
17 18 38400 Pariton 1
18 19 1200 Ei mitdan 1
19 20 2400 Ei mitaan 1
20 21 4800 Ei mitdan 1
21 22 9600 Ei mitdan 1
22 23 19200 Ei mitaan 1
23 24 38400 Ei mitdan 1
24 25 76800 Ei mitaan 1
25 26 115200 Ei mitaan 1
26 27 76800 Ei mitdan 2
27 28 76800 Parillinen 1
28 29 76800 Pariton 1
29 30 115200 Ei mitdan 2
30 31 115200 Parillinen 1
31 32 115200 Pariton 1
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9  Vianmaaritys

TROX-ilmavirtasaatimet ja toimilaitteet ovat teknisesti
testattu ennen toimitusta. Tehtaalla asetetut kayttdpara-
metrit dokumentoidaan ilmavirtasdatimen runkoon kiin-
nitettyyn tarraan, ja ne on tarkastettava kayttéonoton
aikana & “Tehdasasetusten tarra” sivulla 28 .

Jos kayttéonoton jalkeen ilmenee virheita, kayttaja voi
tavallisesti korjata ne itse seuraavien kuvausten avulla.

Jos kayttaja ei itse pysty korjaamaan vikaan, TROX-
huolto auttaa mielelldén vianmaarityksessa; tata varten
ota yhteyttd & "TROX tekninen huolto” sivulla 3

Tahan tarvitaan seuraavia tietoja:

= Tilausnumero ja tuote- tai sarjanumero (katso tuote-
koodi)

= [Imavirtasaatimen malli ja nimelliskoko (katso tarra):
" Qymin / Qumax -asetukset
= Ohjausviesti

9.1 Yleiset virheet
9.1.1 Vaaranlainen johdotus

Monissa tapauksissa johdotusvirheet ovat vian aiheut-
taja. Siksi sdatimen vianmaarityksen aikana pitaisi
syottaa vain 24 V:n syoéttdjannitetta.

1. » Irtikytke mahdollisesti olemassa olevat litoskaa-
pelit asetusarvotulossa (Y-liitin) ja todellisen arvon
l[ahddssa (U-liitin). Tama eliminoi pois kaikki
ulkoisen piirin vaikutukset.

2. » Tarkasta, onko 24 V:n syéttdjannite kytketty paalle
ja onko se sallitulla toleranssialueella.

= Kun syéttéjannite on kytketty paalle ja kana-
vassa on riittdva vahimmaispaine-ero, saadin
yrittda ohjata ilmavirtaa vastaamaan asetus-
arvoa Qymin-

3. » Tarkasta, onko ilmavirtasaadin saavuttanut ase-
tusarvon.

Luku huoltotytkalulla tai jannitesignaalin avulla &
9.3.1 *Volttimittareiden kéytté asetusarvojen ja
palautesignaalien valvontaan” sivulla 36 .

= Jos asetusarvo on saavutettu, ilmavirtasaadin
toimii oikein.
4. » Testi voidaan toistaa eri asetusarvoille saatamalla
arvoa V-

9.1.2 Jarjestelman paine lilan matala

limavirtasdatimen tehtava on saadella ilmavirran todel-
linen arvo maaritettyyn asetusarvoon. Tama edellyttaa
kuitenkin riittdvaa puhaltimen tuottoa niin, etta saadin
pystyy ohjaamaan (rajoittamaan) haluttua ilmavirran
asetusarvoa. Jos vaadittua vahimmaispaine-eroa ei
saavuteta johtuen puhaltimen riittdmattdmasta tuotosta,
saatimen asetusarvoa ei mydskaan voida saavuttaa.

Vianmaaritys

Jos jarjestelman paine on liian alhainen, ilmavirtasaadin
yrittda avata saatopeltia vielakin enemman saavuttaak-
seen halutun ilmavirran asetusarvon. Tama voidaan
tunnistaa limavirtasaatimen saatopellin akselista &

3.2 "Saaétépellin asento” sivulla 10 .

Jos saatopelti on edelleen AUKI-asennossa, ilmavirta ei
ole tarpeeksi suuri asetusarvon asettamiseen.

Korjaustoimenpide:

= Tarkasta puhaltimen toimintapiste

= Tarkasta, onko kanavaosio tukossa, esim. palonra-
joitin kiinni

= & A “Jarjestelméllinen vianmééritys” sivulla 45

9.1.3 Kaytto saatoalueen ulkopuolella

Jos haluttu asetusarvo on saadinkohtaisen qymin- / Qymax

ulkopuolella, asetusarvoa ei voida saavuttaa. limavirta-
saatimen saavuttama todellinen arvo on maarittamaton.

Mukauta asetuksia arvoille qyyin j@ Qumax S@atoyksikdn
spesifisilla saatdalueilla.

Lisatietoja:

= Kaytettavissa oleva saatdalue 4 % — 100 % arvosta
Qvnom (katso saatotarra)

s & 3.5 "Ominaisuudet” sivulla 15

9.1.4 Poikkeama asetusarvon ja todellisen
arvon signaalin valilla

Saadellyissa olosuhteissa sama ohjausjannite on usein
odotettavissa saatimen asetusarvotulossa ja todellisen
arvon lahddssa. Nain on kuitenkin vain, jos gy, ON ase-
tettu arvoon 0 m%h ja q,max @rvoon gynom, Koska samoja
ominaiskayran karkia kaytetdan asetusarvon tulolle ja
todellisen arvon [&hddlle.

Lisaksi johtuen sallitusta ohjaustoleranssista ohjatussa
tilassa voidaan aina odottaa pienia poikkeamia asetus-
arvon ja todellisen arvon ohjausjannitteiden valilla.

JOS Qymin - J@ Qumax -a@setukset rajoittavat kaytettavissa
olevaa saatdaluetta, tdma muuttaa asetusarvoviestin
ominaiskayraa. Koska ajankohtaisen oloarvoviestin jan-
nite on aina maaritetty erilliselle q,nom -ominaiskayralle,
voi se poiketa asetusarvokayran ominaiskayrasta.

Téassa tilanteessa suora paattely ei ole mahdollista joh-
tuen eri signaalijannitteistad asetusarvon tulossa tai
todellisen arvon 1ahddssa (siirtyminen) ilman laskelmia.

9.2 Jarjestelmallinen vianmaaritys

Jos ilmavirtasaadin toimii virheellisesti, suosittelemme
jarjestelmallista vianmaaritysta virtauskaavioidemme
perusteella, & A “Jarjestelméllinen vianméaaritys”
sivulla 45 .
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9.3 Muut vianmaaritysvaihtoehdot

9.3.1 Volttimittareiden kayttd asetusar-
vojen ja palautesignaalien valvon-
taan

Analogisessa tilassa volttimittaria voidaan kayttaa seka
asetusarvon Y-viestin (Y-litin maahan) etta todellisen
arvon U-viestin (U-liitin maahan) sahkoiseen mittauk-
seen. Seuraavien kaavojen avulla liittyvat ilmavirran
asetusarvot ja todelliset arvot voidaan laskea ja nain tar-
kastaa:

Jannitesignaali 0 — 10 V

Qusoll =10LV x (qvmax_ CIvmin) * Qumin

Quist =% X Qynenn

Jannitesignaali 2 - 10 V

__Y=2 Qo .
quoll_(1 oOV-=2 V)x (q vmax qvmln)+qvm|n

U-2
Quist =(10V——2V)x Qvnenn

Huomaa: riippuen valitusta asetuksesta arvoille q,mi,- /
Jvmax jannitteen asetusarvo ja jannitteen todellinen arvo
voivat olla toisistaan poikkeavat myds oikein valvotussa
tilassa, katso & 9.1.4 “Poikkeama asetusarvon ja
todellisen arvon signaalin vélilléd” sivulla 35 .

9.3.2 Esimerkkilaskelmat

Esimerkki 1:

liImavirran laskeminen jannitteen asetusarvon ja
todellisen arvon avulla

Saatoyksikon nimellisilmavirta qynom - 1828 m3h
Asetus qymin - 600 m*h
Asetus Qymax - 1000 m?¥h
Ominaisuusasetus - 0-10V
Jannite (Y) - 824V
Jannite (U) - 54V

Y
Qsoll =10—V x (qvmax_ qvmin) * Qumin

Laskeminen:

Quset = (8,24 V /10 V) x (1000 m*h — 600 m*/h) +
600 m*/h

T ROZ®TECHNIK

Quset = 929,6 m3/h

U
Quist =10—V X Qunenn

Quist = 5,4 V /10 V x 1828 m*h

Quist = 987,12 m?*h

Poikkeama = 987,12 m3h — 929,6 m?h
Poikkeama = 57,52 m?*h

ACIV =1 Qsoll x100%

B qvist
Ag, =1 —-(929,6 m*h /987,12 m?h) x 100
Ag, =6 %

Esimerkki 2:

Jannitteen (Y) asetusarvon laskeminen halutulle
ilmavirralle

Saatoyksikon nimellisilmavirta qynom - 2293 m3h
Asetus Qymin - 500 m¥h
Asetus Qymax - 2000 m¥h
Ominaisuusasetus - 0-10V
Haluttu ilmavirta qyee - 1500 m?h

- QVsoII — CIvmin

(qvmax - qvmin)
10V
Laskeminen:

Y = 1500 m%h — 500 m¥h / (2000 m?h — 500 m¥h /
10V)

Y =0,66V
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Esimerkki 3:

Jannitteen (Y) asetusarvon laskeminen halutulle

ilmavirralle

Saatoyksikon nimellisilmavirta qynom - 1513 m?h

Asetus qymin - 250 m¥h

Asetus qymax - 800 m¥h

Ominaisuusasetus - 2-10V

Haluttu ilmavirta g, gt - 650 m*h

Y= Qusoll — Qvmin + 2V
(QVmax — qvmin)
(10V = 2V)

Laskeminen:

Y =650 m3h — 250 m?*h / (800 m3/h — 250 m3h /

(10Vv-2V))+2V

Y=781V
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10 Varaosat

10.1 Saatmien varaosatilaus

Varaosia tilattaessa on ilmoitettava yksikdn malli, nimel-
liskoko/-mitat, kayttétila, jannitealue, kayttdéarvot (qymin,

Qumax) j@ Nimellisvirtaus. Lisatiedot, kuten tilausnumero,
helpottavat iimavirtasaatimen toimitustilan tunnistusta.

i
limavirtaséétimen tarrassa on kaikki tarvittavat tiedot
sdétimen varaosien tilausta varten, ja ndma tiedot
voidaan lahettdé esimerkiksi valokuvana varaosien
tilauksen yhteydessa.

10.2 Saatimen varaosien kokoaminen

00000069230]

Al
2
TROX recHtC
=1
Loug

orumewu
" @ Vmin @ MODE
 Vma @A-DR

Kuva 30: Asenna séédin perusyksikkéon

! OHJE!

Huomioi oikeanlainen asennus!

1. » Suuntaa merkinnat toisiinsa nahden.
2. » Liita ohjauslaite kayttamatta liiallista voimaa
3. » Kiinnita ohjauslaite paikoilleen — valmis!
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11 Havittaminen

Jata ilmavirtasaadin ja toimilaite valtuutetun yhtion
purettavaksi ja lopullisesti kaytosta poistettavaksi. Laite
sisaltad sahkoisia ja elektronisia komponentteja, eika
sitad saa havittda kotitalousjatteen joukossa. Havittdmi-
sessa on noudatettava paikallisia, voimassa olevia maa-

rayksia.

Havittaminen

Compact -sdadin XMO0 » XS0 ilmavirtasaadin TVE
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12 Tekniset tiedot

Saitimen yleiset kdyttoolosuhteet
Ympariston 1ampaétila

Ympariston kosteus

TROY/ TECHNIK 00000069230

T ROZ®TECHNIK

10-50 °C
5-90 % rF

Kuva 31: XMO/XS0

Syéttéjannite
(AC-jannite)

Syéttéjannite
(DC-jannite)
Liitantateho
(AC-jannite)

Liitantateho
(DC-jannite)

Virrankulutus (kdynnissa/joutokayn-
nilla)

Anturi

Kayntiaika arvolle 90°

Asetusarvo (analoginen, valinnainen)

Todellisen arvon signaalilahto
IEC-luokka

IP-luokitus
EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus
Vaylaliitanta

Solmujen lukumaara

Saadettavat tiedonsiirtoparametrit

Asetusarvo / todellinen arvo, liittyma
(Modbus)

Paatyvastus

Kompaktisdadin XMO0 Kompaktisdadin XS0
TROVM-024T-051-DD15-MB TROVM-024T-05I-DS10-MB

24V AC £ 20 %, 50/60 Hz
24V DC + 20%%

Saatimen nimelliskoko 100 — 200: enint. 4 VA
Saatimen nimelliskoko 250 — 400: enint. 7 VA
Saatimen nimelliskoko 100 — 200: enint. 2,5 W
Saatimen nimelliskoko 250 — 400: enint. 4 W
1w

Dynaaminen (XMO) Staattinen (XS0)
Suun. 100 s

0-10 V DC, Ra > 100 kQ

tai 2-10 V DC Ra> 50 kQ
0-10V DCtai2—-10V DC, enint. 5 mA

Il (suojaava erityisen pieni jannite)
IP 42 (kun liitinsuojus kiinnitetty)
EMC standardin 2014/30/EU mukaan
Modbus RTU, RS485
128

1200 - 115 200 Bd
Aloitusbitti 1
Databitit: 8 pysaytysbittia: 1 tai 2
Pariteetti: ei mitdan, parillinen, pariton

Modbus-rekisteriluettelon kautta

Vaaditaan ulkoisesti
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13 Vaatimustenmukaisuus-
vakuutus

Vakuutamme taten, ettd sdadin vastaa kaikkia olen-
naisia, seuraavien EY-ohjesaantdjen sdannoksia:

= Direktiivi 2014/30/EU

= Direktiivi 2014/35/EU

= Direktiivi 2011/65/EU

Yksittaiset CE-sertifikaatit on nahtavissa osoitteessa
www.trox.de .

Vaatimustenmukaisuusvakuutus
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Jarjestelmallinen vianmaaritys

L limavirtasaatimen virheiden etsimisen vuokaavio kompaktis

aatimille XMO ja XS0

Status 04.03.2021 J

Kylld

) 4

Tarkista kytkennat ja jannitelahto

Tarkista nayton tiedot! kappale 6.4

v

EC

Y

Kylld

Selvitd mekaaninen toiminta

/ Testaustila p: \
odota.

Pakko-ohjaus kaytossa.

Paine-eroanturi
toiminta-alueen ulkopuolella.

Odota synkronointi.

e
y

(DIAG) 4.
Lappa ajaa ensin auki, sitten saatéasentoonsa.
Téhan menee yleensd muutama minuutti ja

naytossa lukee timan ajan tSt.

/ Mekaaninen toiminta \
- tarkista etta toimilaite on asennettu oikein runkoonsa

Ei
Séaétolappa menee AUKI asentoon. :(\\ - irroita toimilaite (kuva 29)
— Tarkista ilmavirta
Ei Auki - onko kanavistossa virtausta, vertaa
sasentoonsa? e Lapan asento? kanavamittaukseen —_——>
- tarkista anturin likaisuus
- tarkista ajankohtainen asetusarvo
Kylla Kiinni
Tarkista Qumin
Tarkista ilmavirran minimi asetusarvojen
oikeellisuus
Y .
- Vertaa oloarvoa ja asetusarvoa
— Y
— Ei - tarkista s&ato- ja ohjausviestien
Asetus- ja oloarvo yhdenmukaiset? »| ominaiskayrat Kirjoita testitulokset ylos ja
- tarkista kytkennat ota yhteys huoltoon
- tarkista ilmavirran suunta
Kylla - tarkista likaantuminen
Y
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